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Bestell-Nummern Code
Translation, Kurzhub, Lineareinheiten,
Rotation, Schwenk-Doppelgreifer

Codegruppen A B C D E
Baureihe Bauform, Antrieb  BaugréBe Bewegung Ausfiihrung Signalgeber
] ] L L
52. 11. 2 bis 4. 0160 bis 1000.  100. 06
Translation BaugroBe Hub Standard-Ausfiihrung Halterungen mit Klemmhaltern und
pneumatisch Schaltfahnen f. N&herungsschalt. @ M12 mm
201.
15. 1 bis 4. 0125 bis 1000.  Vollsgulen-Ausfiihrung 07
Translation BaugréBe Hub Halterungen mit Klemmhaltern und
hydraulisch 000. Schaltfahnen f. Ndherungsschalt. & M18 mm
Sonder-Ausfiihrung
21. 2 bis 4. 0040 bis 0150. 100 D 06
Kurzhub BaugréBe Hub Standard-Ausfiihrung Halterungen mit Klemmhaltern und
pneumatisch mit Endlagend@mpfung Schaltfahnen f. N&herungsschalt. & M12 mm
25. 2 bis 5. 0040 bis 0320.  130. 07
Kurzhub BaugréBe Hub mit 3. Stellung Halterungen mit Klemmhaltern und
hydraulisch Schaltfahnen f. Ndherungsschalt. & M18 mm
31. 2 und 3. 0250 bis 1000.  301. 06
Lineareinheit BaugréBe Hub Einbaulage horizontal Halterungen mit Klemmhaltern und
pneumatisch Schaltfahnen f. N&herungsschalt. & M12 mm
302.
Einbaulage vertikal 07
Halterungen mit Klemmhaltern und
311. Schaltfahnen f. Néherungsschalt. & M18 mm
Schnellschaltblock,
Einbaulage horizontal 11
4-fach Reihengranztaster mit
312. Nocken
Schnellschaltblock,
Einbaulage vertikal 12
6-fach Reihengranztaster mit
303. Nocken
Ausfiihrung mit kolben-
stangenlosem Zylinder 13
Einbaulage horizontal 8-fache Reihengrenztaster mit
Nocken
308.
Ausfihrung mit kolben-
stangenlosem Zylinder
und Schnellschaltblock,
Einbaulage horizontal
55. 51. 2 bis 5. 0090. 104. 06
Rotation 0180. 4-fach Drehausfiihrung Halterung mit Klemmbhalter und
pneumatisch 0360. Schaltfahnen fir Initiator @12 mm
Drehwinkel 106.
6-fach Drehausfiihrung 07
Halterung mit Klemmhalter und
Schaltfahnen fir Initiator & 18 mm
52. 55. 2 bis 5. 0090. 104. 06
Rotation 0180. 4-fach Drehausfiihrung Halterung mit Klemmhalter und
hydraulisch Drehwinkel Schaltfahnen fir Initiator @12 mm
106.
6-fach Drehausfiihrung 07
Halterung mit Klemmhalter und
Schaltfahnen fir Initiator & 18 mm
51. 91. 2 bis 4 0001. 501. 06
Schwenk- f. Kerbverzahn.  2-Finger, Greifen: AuBen Halterung mit Klemmhalter und
Doppelgreifer /4 Greifweg Schaltfahnen f. Néherungsschalt. & 12 mm
pneumatisch 0011. 601.
f. Kerbverzahn.  2-Finger. Greifen: Innen
1/, Greifweg
0002. 531.
f. Fest-Finger 3-Finger, Greifen: AuBen
/4 Greifweg
0o12. 631.
f. Fest-Finger 3-Finger, Greifen: Innen
1/, Greifweg
10 Anderungen vorbehalten
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Systemdarstellung
Modul-Kombinationen

Greifer

Mit Winkel- oder Parallel-
bewegung, pneumatisch,
hydraulisch oder feder-
spannend, motorischen
Antrieb fir Parallelbewe-
gung, fur Innen- oder
AuBenspannung, 2 oder 3
feste oder verstellbare
Greiferfinger, nominal oder
verdoppelte Spannkraft,
132 Auswabhlvarianten.

Information:
Katalog ,GREIFER*“

\

Translatorischer
Kurzhub-Modul

BaugroBe 2
Hubldngen 40 mm
80 mm
Transportlast 10 kg
Séulen @ 15 mm
BaugroBe 3
Hubléngen 50 mm
100 mm
150 mm
Transportlast 25 kg
Saulen @ 25 mm
BaugroBe 4
Hublédngen 75 mm
150 mm
Transportlast 40 kg
Séulen @ 40 mm

Sonderhubléngen auf Anfrage

Zubehor:
Absinksperren zu GroBen 3+4

Translatorischer

Modul

BaugroBe 2

Hubldngen 160, 200,
250, 320,
400, 500,
630 mm

Transportlast. 25 kg

Stangen @ 25 mm

BaugréBe 3

Hublangen 250, 320,
400, 500,
630, 800 mm

Transportlast 50 kg

Stangen@ 40 mm

BaugréBe 4

Hubldngen 320, 400,
500, 630,
800, 1000 mm

Transportlast 90 kg

Stangen@ 60 mm

Sonderhublangen auf Anfrage

Zubehor:

ZusatzstoBdampfer

Absinksperren
Schnellschaltblock

J)

Rotatorischer
Modul

BaugréBe 2
Nenndrehwinkel 90° 0. 180°
Transportlast, max. 16 kg
Tragheitsmoment

der Last max. 0,2 kg m2
Lastmoment 6 Nm
Drehteller @ 75 mm
BaugréBe 3
Nenndrehwinkel 90° 0. 180°
Transportlast, max. 32 kg
Tréagheitsmoment

der Last max. 0,6 kg m2
Lastmoment 12 Nm
Drehteller @ 82 mm
BaugréBe 4
Nenndrehwinkel 90° 0. 180°
Transportlast, max. 60 kg
Tragheitsmoment

der Last max. 3 kg m?2
Lastmoment 40 Nm
Drehteller @ 110 mm
BaugréBe 5
Nenndrehwinkel 90° 0. 180°
Transportlast, max. 120 kg
Tragheitsmoment

der Last max. 6 kg m?2
Lastmoment 100 Nm
Drehteller @ 150 mm
Option:

Sonderdrehwinkel und Zwischen-
stellung auf Anfrage. )

Anderungen vorbehalten
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52.11.2.

Translation
pneumatisch

Bestellangaben (Schaltschema )
A  y e——
Typ [52.]11.]B ! |
GroBe 2] ¢ L] | F e
Hublangen: 160, 200, 250, 320, 400, 500, 630 mm_|0250] o [ ,
Ausfuhrung: Vollstangen 201.| E LI 1
Befestigungen f. N&dherungsschalter DM12 | 06|
m. Klemmhaltern u. Schaltfahnen @M18 | 07 (E:/ @
Bestell-Beispiel [52.]11.]2.] 0250.]201.] 06
Sonderhublangen auf Anfrage |\ _ T -
Signalgabe mit Reedschalter am Zylinder méglich 4 2
14 \\1 1.4 2/4 12
: : H/D I\ e[ <ANH
Eigengewicht und Belastungs-Momente oder mit 513
Mittel-  Flhrungs- Ges.- @ @ @
Hub stlick stangen Gew. My Mg My S’
160 mm 5,6 kg 5,4 kg 11 kg 298 Nm 120 Nm 18 Nm Stellungs- T
200mm  6,0kg  6,0kg 12kg 278 Nm 111 Nm 16 Nm Sicherung 4] |2
250 mm 7,2 kg 6,8 kg 14kg 253 Nm 100 Nm 14 Nm 14 1 0 5 12
320mm  82kg  7,8kg 16kg 218 Nm 68 Nm 12 Nm =H/Dlr T I EON=
400mm  89kg  9,1kg 18kg 150Nm 39 Nm 10 Nm 513
500mm 10,4kg 10,6 kg 21 kg 98Nm 25Nm 8Nm (| |_ T T T T T T T T T T *******
630 mm 11,4kg 126kg 24kg 62Nm 16Nm 5Nm | |Empfehlung _ P
Ventil Nenndurchfluss 800 Iy/min. .
o =
Transport-Belastung Baulangen und Hubvolumen
@G Last = max. 25 kg Hinweis: Den angegebenen Hub L, Ly Ls Hubvol.
fur alle Belastungsfalle Momenten ist eine zuldssige 160 mm 565 mm 308 mm 233 mm 0,20 dm3
My Biegemoment (hochkant)  Durchbiegung von ca. 0,5 mm 200 mm 645 mm 348 mm 273 mm 0,25 dm3
@LMF Biegemoment (flachkant) - gemessen Mitte Endflansch — 250 mm 745 mm 398 mm 323 mm 0,31 dm3
@LMT Torsionsmoment zugrunde gelegt. 320 mm 885 mm 468 mm 393 mm 0,40 dm3
x, y Abstand zum 400mm  1045mm _ 548mm  473mm 0,50 dm®
Lastschwerpunkt 500mm  1245mm _ 648mm _ 573mm 0,63 dm®
630 mm 1505 mm 778 mm 703 mm 0,80 dm?
Sonderhublangen werden wie folgt ermittelt:
@Gi _ Ly =2 x Hub + 245 mm; L, = Hub + 148 mm; Lz = Hub + 73 mm
max.
Last 25 kg

Zeitdiagramm (Hubzeitempfehlung)

Beispiel

G=15kg

Hub = 400 mm
Verfahrzeit: gesucht

2L My, Verfahrzeit = 0,78 s
Biegung
hochkant
630
@ Mt zu. X 2 — |
Torsion P
. | 500
@M :@ MH zu. ' //
Biegung Biegung o | 400 _,
hochkant hochkant - —_———m e e IS
— - N T
LM X2 £ % 3
Torsi [ —— T
on 5 05— ' 250
=0, T
_ I ' 200
@MH zul. 7@ MquI. / 160
Biegung Biegung [ —
hochkant flachkant *
[3L M 40,66 A M o !
Biegung Torsion 0 5 10 1‘5 20 25
flachkant
achram_{ LastGlkg —— »
@MF zul. :@MH zul.
Biegung Biegung Yy —
hochkant hochkant f Die gefundene Verfahrzeit ist ein Richtwert,
_ | 17 ohne Ventilschaltzeit und ohne Druckaufbauzeit,
@ ME ,4.X0,66 7@ M7 . 2 mit hydr. ZusatzstoBdampfer und 6 bar Systemdruck.
Biegung Torsion n Die Verfahrzeit fir Betrieb ohne ZusatzstoBdampfer
flachkant L ) erhdht sich um ca. 35%.
14 Technische Anderungen vorbehalten
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praumatiech 92.11.2.

Technische Beschreibung
BaugroBe 2
Hubléngen 160, 200, 250, 320, 400, 500, 630 mm
Antrieb pneumatisch, Betrieb mit entdlter Luft
moglich
Nenn-Betriebsdruck 6 bar
Zul. Betriebsdruck min. 4,5 bar, max. 10 bar
Kolbenflache, kolbenseitig 12,56 cm?2
Kolbenflache, stangenseitig 10,55 cm?
Zyl.-Nutzkraft, kolbenseitig 665 N bei 6 bar (Pz)
Zyl.-Nutzkraft, stangenseitig 560 N bei 6 bar (Ps)
Wiederholgenauigkeit Festanschlag + 0,1 mm
Hubfeineinstellung -2 mm je Endlage
Déampfung einstellbar
Einbaulage beliebig
Geschwindigkeitsregulierung extern durch Abluftdrosselung
Flhrungsstangen gehértet und geschliffen
Stangenfiihrung wartungsfrei, 4 Stlick Kugelflihrungen
Endflansch, Fiihrungsbldcke und Grundplatte aus Aluminium
Fuhrungs- und Kolbenstangen mit Schmutzabstreifern
Funktionstberwachung durch induktive Ndherungsschalter
Option: Extern anbaubare hydraulische ZusatzstoBdampfer,
Absinksperre k Y,
- )
Baumale o
40 160 2y
. ~—100 —=— . ==
p— ﬁ]‘;}”w ui[ R*N Hinweis:
P S B =4t |
32 i{L*‘%“% + - 4—7“‘;‘ % I Faltenbalgabdeckung und
N__/ ] :
rfégfﬁ & © Va e f * ZV\;lsAcl}enstellungen
i N\ ¥ \LE\L ﬂl_qb}p,)— g [Ye] (,E aut Antrage
il @& i M, 11 *
o X oy
—| 25 |-t *
T33,9T _2xM10
- 50 4xKm 5 DIN 74
140 Flache fur Montageflache
+ | | Befestigung
[ P L | (U ! - —
8 { o Th e —
N & I NN 5 S L e
@y @y [-EI= —
of & L ]
8T T e | 4 N
el (3]
i |\ [ 1
Il 1 I [
Il 1 I Il
i 1
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h b .
[ D [ch
i} \J ! 1o
A~ -
4 *:‘ - + e 4‘:‘1‘\ Endschalterbefestigung
c‘: 25 K4 ) * ! ) gy hiwei
1 ] M 1 wahlweise
‘°+ (I % & * FEE A T B M12, M18 m. Klemmung
! i ‘_ﬁ s taF==
il T
L |—— U JJ: L
5 = ™ Absinksperre =
S |ext. StoBdampfer (Zubehdr)
T = o e
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%
T = T W TIT e = )
gt SRelld ] eo= | a5
* — i i 2xM8x16 tief (2x) Y Montageflache
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52.11.3. preumatioon

Bestellangaben (Schaltschema )
A —
Typ [52.]11.]B 1] ]
GréBe 3] ¢ T ] L7
Hublangen: 250, 320, 400, 500, 630, 800 mm 0320 b = ]
Ausflhrung: Hohlstangen 100.| E Lt 1
Befestigungen f. N&dherungsschalter DM12 | 06|
m. Klemmhaltern u. Schaltfahnen @M18 | 07 (E:/ @
Bestell-Beispiel [52.]11.]3.]0320.]100.] 06
Sonderhubléngen auf Anfrage | T I
Signalgabe mit Reedschalter am Zylinder méglich 4 2
14 I T 12
1 0 2
: _ H/D T\ ITT /T AH
Eigengewicht und Belastungs-Momente dor mit 513
oder mit———————— -t
Mittel-  Fuhrungs- Ges.- @ @ @
Hub stlick stangen  Gew. My Mg My SN
250 mm 169kg 11,1kg 28Kkg 600 Nm 250 Nm 54 Nm Stellungs- -
320mm  18,5kg 12,5kg 31kg 540Nm 213 Nm 50 Nm Sicherung 4] 12
400mm 20,8kg 142kg 35kg 470Nm 165 Nm 43 Nm 14 1 0 5 12
500mm 239kg 16,1kg 40kg 411 Nm 123 Nm 36 Nm =H/Dlr T I \NH
630mm 27,3kg 18,7kg 46kg 280Nm 86 Nm 28 Nm 5 1 3
800mm 319kg 22,1kg 54 kg 180Nm 52Nm 18Nm (|~~~ = @ ——————————f ———————
Empfehlung P
qentil Nenndurchfluss 1600 Iy/min. - )
Transport-Belastung Baulangen und Hubvolumen
@G Last = max. 50 kg Hinweis: Den angegebenen Hub L, L, Ls Hubvol.
fur alle Belastungsfalle Momenten ist eine zuldssige 250 mm 785 mm 217 mm 327 mm 0,78 dm?
My Biegemoment (hochkant)  Durchbiegung von ca. 0,5 mm 320 mm 925 mm 487 mm 397 mm 1,00 dm?
@LMF Biegemoment (flachkant) - gemessen Mitte Endflansch — 200 mm 1085 mm 567 mm 477 mm 1,25 dm?
4L Mr_Torsionsmoment zugrunde gelegt. 500 mm 1285 mm 667 mm 577 mm 1,56 dm®
X, y Abstand zum 630 mm 1545 mm 797 mm 707 mm 1,97 dm?
Lastschwerpunkt 800 mm 1885 mm 967 mm 877 mm 2,50 dm3

Sonderhublangen werden wie folgt ermittelt:
Ly =2 x Hub + 285 mm; L, = Hub + 167 mm; Ly = Hub + 77 mm

[ G ~
Last 50 kg
I Zeitdiagramm (Hubzeitempfehlung)
Beispiel
G =35kg
Hub = 630 mm
Verfahrzeit: gesucht
2L M zu Verfahrzeit = 1,24 s
Biegung
hochkant ———— 800
@ My, X 2 15 — |
Torsion
630
@MH zul. 7@ MH zul. | — |
Biegung Biegung @ | 500 .
hochkant hochkant 2 = 1,0 — E
I VRV 24 @ — | ! 400 3
Al Mo <2~ £ — S
Torsion i g ———— ! T
g | | ———— 320
E—
- _ 05 — ' 250
@MH zul @MFZLH | ———t ]
e e — L2l —— T
Biegung Biegung
hochkant flachkant i
@ MF 2u.x0,66 :@ My zul. 0 ]
Biegung Torsion 0 10 20 30 40 50
flachkant
LastG [kg] ———»
@MF zul. :@MH zul.
Biegung Biegung -y
hochkant hochkant == ) Die gefundene Verfahrzeit ist ein Richtwert,
_ | ohne Ventilschaltzeit und ohne Druckaufbauzeit,
@ ME ,4.X0,66 7@ M7 . 2 mit hydr. ZusatzstoBdampfer und 6 bar Systemdruck.
Biegung Torsion n Die Verfahrzeit fir Betrieb ohne ZusatzstoBdampfer
flachkant erhéht sich um ca. 35%.

16 Technische Anderungen vorbehalten
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Translation

52.11.3.

pneumatisch
Technische Beschreibung (
BaugréBe 3
Hubléngen 250, 320, 400, 500, 630, 800 mm
Antrieb pneumatisch, Betrieb mit entdlter Luft
moglich
Nenn-Betriebsdruck 6 bar
Zul. Betriebsdruck min. 4,5 bar, max. 10 bar
Kolbenflache, kolbenseitig 31,2 cm?
Kolbenflache, stangenseitig 28,0 cm?
Zyl.-Nutzkraft, kolbenseitig 1647 N bei 6 bar (P2)
Zyl.-Nutzkraft, stangenseitig 1478 N bei 6 bar (Ps)
Wiederholgenauigkeit Festanschlag + 0,1 mm
Hubfeineinstellung —2 mm je Endlage
Déampfung einstellbar
Einbaulage beliebig
Geschwindigkeitsregulierung extern durch Abluftdrosselung
Flhrungsstangen gehértet und geschliffen
Stangenfiihrung wartungsfrei, 4 Stlick Kugelflihrungen 5
Endflansch, Fiihrungsbldcke und Grundplatte aus Aluminium
Fuhrungs- und Kolbenstangen mit Schmutzabstreifern
Funktionstberwachung durch induktive Ndherungsschalter
Option: Extern anbaubare hydraulische ZusatzstoBdampfer,
Absinksperre, Schnellschaltblock \_
~
BaumaBe 230 )
150 - =
[ 76-=—| 1] 22
s |0 RIS
[ —1
A%Ifg 777%**Hj * * * Hinweis:
- DA I -
ISP () o i€ () J,H‘j&?i * © Faltenbalgabdeckung und
© [N w! i \ L,F\Lu_‘ — o .
L* i ,,,,,%, || S Ty * e Zwischenstellungen
I WHE auf Anfrage
N o
! ? 13
—=| 40 |=— oe] — 52 t |=__
gi 20% 2xM12 o Montageflache
i, 1( 4xKm8 DIN 74 + . /
‘ :
2127 } €> ] x| N
+ F’W ]H: i T i * * I P I :l‘rﬂt%
I * 1 Flache fiir o = j 8xM8x15 tief (2
— i B o I ™
o (\J? SEFD | Befestigung S R xM8x15 tief (2x)
i LT 1 * R L I
T* | i n
I I 1 I
[ i
L L2
Pneumatik-
Anschlusse
Ps G¥s
iy =
Tt PZ T
i - T
3 P i Hj bl
o] k=11 * .
) ror 1 [ B i mimil Endschalterbefestigung
R . ﬂ il i 10 S * BT mh wahlweise
QLIr - ] i
1 + T o ~ * S é{‘ i M12, M18 m. Klemmung
pREE =i il f i 1%l Gl e
Jf AR Lo o TR
53 = ]
ext.StoBdédmpfer]
% (ubehon) Absinksperre
(Zubehor)
Hub - Feineinstellung
l£¢ H 2mm Schaltfahne
! 5t o e
8! @ oL Lt ..
* Montageflache
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52.11.4. prematecn

Bestellangaben (Schaltschema )
A ——
Typ [52.]11.]8 1| ]
GréBe 4] ¢ T L7
Hublangen: 320, 400, 500, 630, 800, 1000 mm 0630] b [ ]
Ausflhrung: Hohlstangen 100.| E I 1
Befestigungen f. N&dherungsschalter DM12 | 06|
m. Klemmhaltern u. Schaltfahnen @M18 | 07 {E:/ @
Bestell-Beispiel [52.]11.]4.] 0630.[100.] 06
Sonderhubléngen auf Anfrage (¢ 0 T I
Signalgabe mit Reedschalter am Zylinder méglich 4 2
14 14 12
0
i i =H/D T\1 7T Z/T A\H
Eigengewicht und Belastungs-Momente odor mit 513
Mittel-  Flhrungs- Ges.- @ @ @
Hub stlick stangen  Gew. My Mg M+ AN
320mm 39,4kg 34,6 kg 74 kg 2100 Nm 875 Nm 195 Nm Stellungs- B
400 mm 42,8kg 39,2 kg 82kg 1950 Nm 810 Nm 178 Nm Sicherung 4] |2
500mm 47,2kg 44,8 kg 92kg 1750 Nm 715 Nm 155 Nm 14 1 0 5 12
630mm 52,8kg 52,2kg 105kg 1400 Nm 466 Nm 130 Nm =H/Dlr T <\ H
800mm 60,1kg 619kg 122kg 980 Nm 290 Nm 100 Nm 513
1000 mm 68,7kg 73,3 kg 142kg 630Nm 190Nm 65NmM | (@ ———————— | T
Empfehlung P
qentil Nenndurchfluss 4000 Iy/min. - )
Transport-Belastung Baulangen und Hubvolumen
@G Last = max. 90 kg Hinweis: Den angegebenen Hub L, Ly Ls Hubvol.
fur alle Belastungsfalle Momenten ist eine zuldssige 320 mm 952 mm 498 mm 394 mm 1,61 dmd
My Biegemoment (hochkant)  Durchbiegung von ca. 0,5 mm 2400 mm 1112 mm 578 mm 474 mm 2,01 dm?
@LMF Biegemoment (flachkant) - gemessen Mitte Endflansch — 500 mm 1312 mm 678 mm 574 mm 2,51 dm?
4L M;_Torsionsmoment zugrunde gelegt. 630mm 1572 mm 808 mm 704mm 3,17 dme
x, y Abstand zum 800mm  1912mm  978mm  874mm 4,02 dm?
Lastschwerpunkt 1000mm __ 2312mm___ 1178 mm __ 1074mm __ 5,03 dm?

Sonderhublangen werden wie folgt ermittelt:
Ly =2 x Hub + 312 mm; L, = Hub + 178 mm; Lz = Hub + 74 mm

[ G ~
Last 90 kg
I Zeitdiagramm (Hubzeitempfehlung)
Beispiel
G =60 kg
Hub = 800 mm
Verfahrzeit: gesucht
2L M zu Verfahrzeit = 1,53 s
Biegung
hochkant
2,0 T 1000
—
@ MT zul. X 2
Torsion
B e e g 800
B ST——
@MH zul. 7@ MH zul. E
Biegung Biegung w X | 630 .
hochkant hochkant b — | E
= | £
_ _ N1,0 | 500
A M X2 £ o — 2
Torsion £ — | | T
g 4{/_—-— 400
— | | 320
@MH zul. :@MFZUI. 0,5 — T
Biegung Biegung |
~__hochkant flachkant :
EE— - A
18] M ,.x0,66 A M, . ;
Biegung Torsion ‘
flachkant 0 20 40 60 80 90
Last G [kg] ———»
@MF zul. 7@ MH zul.
Biegung Biegung -y
hochkant hochkant == f Die gefundene Verfahrzeit ist ein Richtwert,
_ | ohne Ventilschaltzeit und ohne Druckaufbauzeit,
@ ME ,4.X0,66 7@ M7 . 2 mit hydr. ZusatzstoBdampfer und 6 bar Systemdruck.
Biegung Torsion n Die Verfahrzeit fir Betrieb ohne ZusatzstoBdampfer
flachkant erhéht sich um ca. 35%.

18 Technische Anderungen vorbehalten
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praumatiecn 92.11.4.

Technische Beschreibung r
BaugroBe 4
Hubléngen 320, 400, 500, 630, 800, 1000 mm
Antrieb pneumatisch, Betrieb mit entdlter Luft
moglich
Nenn-Betriebsdruck 6 bar

Zul. Betriebsdruck min. 4,5 bar, max. 10 bar
Kolbenflache, kolbenseitig 50,3 cm?

Kolbenflache, stangenseitig 45,4 cm?

Zyl.-Nutzkraft, kolbenseitig 2656 N bei 6 bar (Pz)
Zyl.-Nutzkraft, stangenseitig 2397 N bei 6 bar (Ps)

Wiederholgenauigkeit Festanschlag + 0,1 mm
Hubfeineinstellung —2 mm je Endlage

Déampfung einstellbar

Einbaulage beliebig

Geschwindigkeitsregulierung extern durch Abluftdrosselung
Flhrungsstangen gehértet und geschliffen
Stangenfiihrung wartungsfrei, 4 Stlick Kugelflihrungen

Endflansch, Fiihrungsbldcke und Grundplatte aus Aluminium
Fuhrungs- und Kolbenstangen mit Schmutzabstreifern
Funktionstberwachung durch induktive Ndherungsschalter
Option: Extern anbaubare hydraulische ZusatzstoBdampfer,

Absinksperre, Schnellschaltblock \_ J
- )
BaumaBe S|
©o| 35 q =
s <—t:i[ —] 7 NP
r LTS N
* 1] & * f Hinweis:
SN
3 HD CD\ + 24 Faltenbalgabdeckung und
© i j o, T® Zwischenstellungen
* E—— © © * ‘ auf Anfrage
T
s
— 60 |——— *
— 84,9 |=— 2xM12 »‘ 52 t32f=—
276 4xKm10 DIN 74 ——{30t 43 |=— Montagefliache
+ 286 v
. ; /
© o H | O HI A W 3
M 1 i u‘liﬁ,_l__l_. 7‘ Fléche fiir aid Kivm =t =1 f
* * Fiw - ~ 18 2 = Befestigung T ‘Fﬂy .
of | o ==l | Sl 3
8 AN A 0} I
e I ®
* TA:‘" e i KL\ i ?lj:: r"‘:b *
' ii i i i i i i 16xM8x15 tief
Pneumatik-
Ps Anschlisse
G3/s
) =
Pz
a
2.0
my * T
1 EE=CHENERE _
; ﬁlﬁ“l * 2 * Qﬂ Fr Endschalterbefestigung
Qossny - o || s wahlweise
1 + * (14 ] @’Eﬁ o * T HU%%JIL = M12, M18 m. Klemmung
t | ]
JT ol e
ext. StoB- | L, AL
dampfer 2 T Absinksperre \;é
(Zubehor) 2 (Zubehdr) ==
‘c:w Hub - Feineinstellung Schaltfahne
* i a1 [ | 2 mm
L T T - Triedehnr
¢ O JH i fo =N N
I - Y Montageflache B
J

N
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Translationen
Absinksperren
pneumatisch

4 . N
Absinksperren Einbaulagen
Die Absinksperre verhindert bei Druckabfall und in Arbeitspausen . )
das Absinken der vertikal eingebauten Einheit aus der oberen Mittelteil fest Endflansche fest
= Endflansche fahrend = Mittelteil fahrend
Hubendlage
Siehe weitere Abbildungen Seite 30.
Schaltschema %
Absinksperre m. Klemm-
halter f. Naherungsschalter gM12 ZM18 iw:j
Modul Anbau Bestell-Nummer entriegelt
Translation 52.11.2.  seitlich 1.051.00128 1.051.00179 6(* . )
3 * Drosselveptll verhmdgrt
3. seitlich 00129 00188 5 gaSFSC(;‘W'”gur‘gSgera”SCh
frontal .00133 .00189 er rederzunge
4.  seitlich .00130 .00190 1 | 3
frontal .00130 .00190 =)
N RN
4 . N
Absinksperre
zu Translation 52.11.2.
Typ AS Lp 2
T i
L\TRH us an” rH=g4=— K\L\ 5
T It SHET ¥
11 H 11
Bl 1l
FEE ol T
Bl 1l
Pl 1
e Lo 3
“1 el 1 J‘, } SEEE= [ g
I3 s ]| L 25 4
T S R
b I it &
Pneumatik- 1011 i o |
AnschluB N [=—- i
o i i
HERREHE I anw
HEEEE i = ‘g{}, £
I =NHRRRENE = & T &
o | 1L —
< | L] J‘
‘v' - rEns
w=H- | Federzunge
J Stellung: entriegelt
——1 66 ~=(160)
Zylinder um
Standard-Anbau: o
Absinksperre seitlich links 180° umsetzbar
Sonderausfihrung: Anbau rechts )L
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Pneumatische
Kurzhubeinheiten




52.21.2.

pneumatisch

Translation — Kurzhub

Bestellangaben (Schaltschema )
A
Tvp [52.]21.]8 EI I
GroBe 2] ¢ Tt
Hubl&ngen: 40, 80 mm 0/04Pp] b Zl ! [:
Ausflhrung: mit Endlagenddmpfung 100D.|
Befestigungen f. N&dherungsschalter DM12 | 06| »
m. Klemmhaltern u. Schaltfahnen DM18 | 07| {E:( @
>
Bestell-Beispiel [52.] 21.]2.] 0040.[100D.[0G) | T —_
Sonderhubléngen auf Anfrage 4 2
14 \\1 Lot 2/4 12
i i H/D I\ Uttt A <ANH
Eigengewicht und Belastungs-Momente dor mit 513
oder mt ———————— -t
Mittel-  Flhrungs- Ges.- @ @ @
Hub stlick stangen  Gew. My Me Mt AN
40 mm 1,3kg 0,9kg 22kg 36Nm 20Nm 20Nm Stellungs- T
80 mm 1,6 kg 1,1 kg 27kg 386Nm 20Nm 20Nm Sicherung 4 2
14 \\1 0 2/4 12
H/D I\ e /A <NH
. ______.518 _____
Empfehlung P
qentll Nenndurchfluss 400 Iy/min. <)

Transport-Belastung

@G Last = max. 10 kg
flr alle Belastungsfalle
My Biegemoment (hochkant)
13l Me Biegemoment (flachkant)
14l My Torsionsmoment
X, y Abstand zum
Lastschwerpunkt

Hinweis: Den angegebenen
Momenten ist eine zuléssige
Durchbiegung von ca. 0,15 mm
— gemessen Mitte Endflansch —
zugrunde gelegt.

Baulangen und Hubvolumen

Hub L4 L, Hubvol.
40 mm 227 mm 115 mm 0,02 dm?3
80 mm 307 mm 155 mm 0,04 dm?3

Sonderhublangen werden wie folgt ermittelt:
Ly =2 x Hub + 147 mm; L, = Hub + 75 mm

[ G
Last 10 kg

Zeitdiagramm (Hubzeitempfehlung)

Beispiel
G=5kg
- Hub = 80 mm
Verfahrzeit: gesucht
@ M 2, Verfahrzeit = 0,2 s
Biegung
hochkant 0,3
80
@ MT zul.
Torsion
@MHZUL o :@ Mqu\. o2t ————————
Biegung 710) Biegung » /i 40
hochkant T é, hochkant = | / £
4 () | k=%
— — N
Biegung b=
E flachkant g 0 / :
@MFZUL :@ MH zul. :
Biegung Biegung )
flachkant hochkant *
:@ Mz 2ul. 0 |
Torsion 0 2 4 6 8 10
——lastG kg >
@MH zul. 7@ MF zul.
Biegung Biegung
hochkant flachkant
@M Die gefundene Verfahrzeit ist ein Richtwert,
__ Biegung ohne Ventilschaltzeit und ohne Druckaufbauzeit,
flachkant bei 6 bar Systemdruck
24 Technische Anderungen vorbehalten
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Translation — Kurzhub
pneumatisch

52.21.2.

2:14604-2002-2 ©

Technische Beschreibung (
BaugroBe 2
Hublangen 40, 80 mm
Antrieb pneumatisch, Betrieb mit entdlter Luft
moglich
Nenn-Betriebsdruck 6 bar
Zul. Betriebsdruck min. 4,5 bar, max. 10 bar
Kolbenflache, kolbenseitig 4,63 cm?
Kolbenflache, stangenseitig 4,63 cm?
Zyl.-Nutzkraft, kolbenseitig 245 N bei 6 bar
Zyl.-Nutzkraft, stangenseitig 245 N bei 6 bar
Wiederholgenauigkeit Festanschlag + 0,1 mm
Hubfeineinstellung +1 bis -2 mm je Endlage
Déampfung einstellbar
Einbaulage beliebig
Geschwindigkeitsregulierung extern durch Abluftdrosselung
Flhrungsstangen Stahl hartverchromt, geschliffen
Stangenfiihrung wartungsfrei, Gleitlager
Endflansch, Fiihrungsbldcke und Grundplatte aus Aluminium
Fuhrungs- und Kolbenstangen mit Schmutzabstreifern
Funktionstberwachung durch induktive Ndherungsschalter
o
~
BaumaBe
5 Anbau wahlweise
ON
g‘% links oder rechts
1= iy
— 40 |1}
tri
| ‘ i;ﬁ
gEsE [
O= [
g 2 i E‘F J'.i g‘g Quvo
auf Anfrage: \ | ‘ ;

zusatzliches Lochbild
max. M6 méglich

Schaltfahne M5x10 tief
015 |
Te]
! 1 HUb- L 1! Al + i
i VVEI - Feineinstellung e ] % = +
iy 5 mm je Seite ** pEs
N~ L 06 [j [I _g
E = Endschalterbefestigung | ﬂmjj‘ * T
f J
auf Anfrage: S wahlweise fir i = i
Passbohrungen * * 5 Sema= * M12, M18 m. Klemmung f /@ & NT
@5H7x12 tief (2x) ~ B ~ -
© ~ )g\ Dampfungseinstellung —16]~— =
I =T 3
ff W ! N\ Pneumatik- 4
N Anschlisse ~ i
g ! e N oo TR [
1| " Lol 4 erg ,Jw,JL ]
N i ,\* Montageflache :if* s Jiii‘ d
€ Efr- | — * :‘F:ﬁﬁv Eﬁ
M5x10 tief (4x) * ‘ m?
—-— 61— | <12 -

N

Technische Anderungen vorbehalten



52.21.3.

Translation — Kurzhub

pneumatisch

Bestellangaben (Schaltschema )
A
Tp [52.]21.]® I]
GroBe 3.] ¢ — ) —
Hublangen: 50, 100, 150 mm 000 o i ! [:
Ausflhrung: mit Endlagenddmpfung 100D.|
Befestigungen f. N&dherungsschalter DM12 | 06| »
m. Klemmhaltern u. Schaltfahnen DM18 | 07| (E:( @
>
Bestell-Beispiel [52.][21.]8.]0100. [100OD.JOGY} |  _ __  — —_
Sonderhubléngen auf Anfrage 4 2
14 1,1 /I 12
1 0 2
: : =H/D T\ T A <AH
Eigengewicht und Belastungs-Momente dor mit 513
oder mt ———————— -t
Mittel-  Fuhrungs- Ges.- @ @ @
Hub stlick stangen  Gew. My Me Mt AN
50 mm 4,3 kg 2,8 kg 7,1kg 115 Nm 62 Nm 62 Nm Stellungs- -
100mm 5,0kg 3,6 kg 86kg 115Nm 62Nm 62 Nm SicherL?ng 4] 12
150mm  57kg  4,4kg 10,1kg 115Nm 62Nm 62 Nm 14 \\1 0 2/4 12
H/D I\ /[ <A
T
Empfehlung P
qentll Nenndurchfluss 800 Iy/min. - )
Transport-Belastung Baulangen und Hubvolumen
@G Last = max. 25 kg Hinweis: Den angegebenen Hub L, Ly Hubvol.
fur alle Belastungsfalle Momenten ist eine zuldssige 50 mm 285 mm 146 mm 0.06 dm?
My Biegemoment (hochkant)  Durchbiegung von ca. 0,5 mm 100 mm 385 mm 196 mm 0’12 amé
13l Me Biegemoment (flachkant) - gemessen Mitte Endflansch — 150 mm 485 mm 546 mm 0.18 dm?
14l My Torsionsmoment zugrunde gelegt. ’
X, y Abstand zum
Lastschwerpunkt
Sonderhublangen werden wie folgt ermittelt:
[ _ Ly =2 x Hub + 185 mm; L, = Hub + 96 mm
[ G
Last 25 kg
Zeitdiagramm (Hubzeitempfehlung)
Beispiel
G =12,5kg
Hub = 50 mm
Verfahrzeit: gesucht
2L M zu. Verfahrzeit = 0,3 s
Biegung
hochkant 150
@ MT zul.
Torsion
/ 100
Y — G Y — 0,5
M I T A—
Biegung @gY’ Biegung @ .
hochkant /"' ‘ ) hochkant + 50 E
i 4 _ E / é
,@ ME . < / / g
Biegung e == T
g flachkant 2 ] I
I
BiMez —— 4— LM |
Biegung Biegung I
flachkant hochkant i
:@ MT ZLfL 0 |
Torsion 0 5 10 15 20 25
- - LastG [kg] ————»
i:LMH zul. F——2 " 7@ MquI.
Biegung 7 Biegung
hochkant flachkant
M Die gefundene Verfahrzeit ist ein Richtwert,
_ Biegung ohne Ventilschaltzeit und ohne Druckaufbauzeit,
flachkant { bei 6 bar Systemdruck
26 Technische Anderungen vorbehalten
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Translation — Kurzhub
pneumatisch

52.21.3.

Technische Beschreibung

BaugroBe 3

Hubléngen 50, 100, 150 mm

Antrieb pneumatisch, Betrieb mit entdlter Luft
moglich

Nenn-Betriebsdruck 6 bar

Zul. Betriebsdruck min. 4,5 bar, max. 10 bar

Kolbenflache, kolbenseitig 11,78 cm?2

Kolbenflache, stangenseitig 11,78 cm?

Zyl.-Nutzkraft, kolbenseitig

620 N bei 6 bar

Zyl.-Nutzkraft, stangenseitig

620 N bei 6 bar

Wiederholgenauigkeit Festanschlag + 0,1 mm
Hubfeineinstellung +1 bis -2 mm je Endlage
Déampfung einstellbar

Einbaulage beliebig
Geschwindigkeitsregulierung extern durch Abluftdrosselung
Flhrungsstangen Stahl hartverchromt, geschliffen
Stangenfiihrung wartungsfrei, Gleitlager

e

N

5:14606-2002-2 o

Endflansch, Fiihrungsbldcke und Grundplatte aus Aluminium
Fuhrungs- und Kolbenstangen mit Schmutzabstreifern
Funktionstberwachung durch induktive Ndherungsschalter
Option: Absinksperre

~
BaumaBe

@, Anbau wahlweise
30 (= TT‘ links oder rechts
L
- ! i, 2
Y]
el 11
auf Anfrage: % M8 M6x7 tief
zusatzliches Lochbild DIN 912
max. M8 mdéglich
——1e25—=— Schaltfahne <D+ *
1 e - L& 1
as o i Hub- =) Iv AjJ * 8 *
4 ! - Feineinstellung T
=~ n *i mm je Seite 1T e
£1< T
auf Anfrage: ! = = Endschalterbefestigung + b Hﬁ * 0
Prccpfr o | (&2 — > 01
Passbohrungen ‘ i B wahlweise fir o W i : \
@6H7x15 tief (4x) ;” ! *m M12, M18 m. Klemmung T @ *\ ? ﬁ?
Ty _ 8 == i 19
* ronne S 4 D O i " . S n - L
o eeEEEEHE A ‘ i Déampfungseinstellung b _
~
| il .
P ” =4\ N  / 1\ 2 Pneumatik- i EfiH M6x12 tief
B + naEy RC | H:‘LH £ Anschliisse + IRRL S| )
A I i | IS * Gi/a CE D\ 0|
Derrmhi | At s @l [ g
B VA T2 * * Montagefliche ° * = ﬁﬁpa T
L=n e o R = S W‘*f**j
Absinksperre /¥ T Tk 3 M8x15 tief (4x) mz==n Myl Y *
(2ubehar) 30,05 30,05 f 18 f
- <)
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52.21.4.

pneumatisch

Translation — Kurzhub

Bestellangaben

A
Typ [62.]21.]8
GroBe 4.
Hublangen: 75, 150 mm

Ausflhrung: mit Endlagenddmpfung
Befestigungen f. Naherungsschalter

m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen

¢}
01500}

D -
100D, E
DM12 | 06

oM18 [07]

Bestell-Beispiel [52.]21.]4.] 0150.]100 D 06

Sonderhubléngen auf Anfrage

(Schaltschema N

13l Me Biegemoment (flachkant)
14l My Torsionsmoment
X, y Abstand zum
Lastschwerpunkt

— gemessen Mitte Endflansch —
zugrunde gelegt.

14 \\1 LOL 2/ 12
_ _ H/D I\ Al <ANH
Eigengewicht und Belastungs-Momente odormit 5138
Mittel-  Flhrungs- Ges.- @ @ @
Hub stlick stangen  Gew. My Me My AN
75 mm 82kg 7,8kg 16 kg 200Nm 140 Nm 140 Nm Stellungs- -
150mm  10,2kg 9,8 kg 20kg 200 Nm 140 Nm 140 Nm Sicherung 4] |2
14 \\1 0 2/1 12
H/D Iy <ANH
. ______ 518 _____
Empfehlung P
qentll Nenndurchfluss 1600 Iy/min. <)
Transport-Belastung Baulangen und Hubvolumen
@G Last = max. 40 kg Hinweis: Den angegebenen Hub L, L, Hubvol.
flr alle Belastungsfalle Momenten ist eine zuléssige 75 mm 380 mm 190 mm 013 dm?
My Biegemoment (hochkant)  Durchbiegung von ca. 0,5 mm 150 mm 530 mm 265 mm 0’26 am?

Sonderhublangen werden wie folgt ermittelt:
Ly =2 x Hub + 230 mm; L, = Hub + 115 mm

1 Goae

111 Grnae
Last 40 kg

~ Last40 kg

@ MH zul.

Biegung
hochkant

@ MT zul.

Torsion

LlMuza f% LM
Biegung @gy Biegung
hochkant /"" i i hochkant

I
7@ MF zul.
Biegung
g flachkant

J:LMFZU|. (1T :@ MHZu\_
Biegung Biegung
flachkant hochkant

:@ MT zul.
Torsion
| N

2l My A2 ) Bl M
Biegung P Biegung

_hochkant _ flachkant

Bl Mo
Biegung
flachkant |

Zeitdiagramm (Hubzeitempfehlung)

Beispiel

G =20kg

Hub =75 mm
Verfahrzeit: gesucht
Verfahrzeit = 0,4 s

150

0,5

/75

\

Hub [mm]

Verfahrzeit t [s]

I
I
|
I
|
I
I
I
+
0 10 20 30 40
—lastG kg ———»

Die gefundene Verfahrzeit ist ein Richtwert,
ohne Ventilschaltzeit und ohne Druckaufbauzeit,
bei 6 bar Systemdruck

28
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praumatiech - 92.21.4.

Technische Beschreibung 4 )
BaugréBe 4
Hublangen 75,150 mm
Antrieb pneumatisch, Betrieb mit entdlter Luft
moglich
Nenn-Betriebsdruck 6 bar
Zul. Betriebsdruck min. 4,5 bar, max. 10 bar

Kolbenflache, kolbenseitig 17,86 cm?2
Kolbenflache, stangenseitig 17,86 cm?
Zyl.-Nutzkraft, kolbenseitig 940 N bei 6 bar
Zyl.-Nutzkraft, stangenseitig 940 N bei 6 bar

Wiederholgenauigkeit Festanschlag + 0,1 mm
Hubfeineinstellung +1 bis -2 mm je Endlage
Déampfung einstellbar

Einbaulage beliebig
Geschwindigkeitsregulierung extern durch Abluftdrosselung
Flhrungsstangen Stahl hartverchromt, geschliffen
Stangenfiihrung wartungsfrei, Gleitlager

Endflansch, Fiihrungsbldcke und Grundplatte aus Aluminium
Fuhrungs- und Kolbenstangen mit Schmutzabstreifern
Funktionstberwachung durch induktive Ndherungsschalter
Option: Absinksperre

\ J

~
BaumaBe

Anbau wahlweise

links oder rechts

5:14608-2002-2 o

160 S
100 o
b,
S PEIPE -
B;ﬂ ﬂ‘ I_ G =
@& T Efijj@;} /an /A ? I
;Miuh]‘*"&lj C} &‘JJ‘ N * 022
i i ik AT
0 il ik i
& [ autl Gl
? 135 >
auf Anfrage: - t‘ 22 (M12)
zusétzliches Lochbild 29 (M18)
max. M10 mdglich Hub- M6x7 tief
— 040 |=— Feineinstellung
3 mm je Seite + ‘°+ *
i 12 ST TN
[T e | lj__/l Schaltfahne ”’? == I %
T i
213 b Endschalterbefestigung 0 Q
El wahlweise fir M6x7 tief |1 ‘«_w T
auf Anfrage: | || "@ i ¢ M12, M18 m. Klemmung + Fjﬁ* fjﬁ,,‘ +
Passbohrungen N 4 _ |
@BH7X15 tief e O - @ * © *
i 0S5 ~A  Pneumatik © 2
? - \’\@, 4 S mt Anschlisse LQW
T /@f ! E GYs N 116 I I
o i ‘ -
T AT .. | e el 5
N JHHHL@J::L | Dampfungseinstellung E?u;*l‘;’t‘u“iﬂ
TR % oy
IR S Y
it = ‘ | i i ©
‘}:W A1, I ‘ . Ji A + N 59¢
i L[:{E%j%%r'*r & i Montageflache \’Q@ﬁj & |
Iy CZZ1L h i 1% Rl
o i t\ f bl b
| [ et G -
Absinksperre Sy | [ Gewindeeinsatz :f:@fﬁ,)l‘ & u
(Zubehér) M10x15 tief (4x) m? * -
—=142,4 1 42,4 |~ -
- 2
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Translationen
Absinksperre
ext. hydr. Dampfung
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Translation-Kurzhub
Absinksperren
pneumatisch

-

Absinksperren

Die Absinksperre verhindert bei Druckabfall und in Arbeitspausen
das Absinken der vertikal eingebauten Einheit aus der oberen

Hubendlage

Absinksperre m. Klemm-

halter f. Naherungsschalter gM12 o M18

Modul Anbau Bestell-Nummer

Kurzhub 52.21.3. seitlich 1.051.00131 1.051.00191
52.21.4. seitlich .00132 .00192

N

P
Einbaulagen

Endflansche fest
= Mittelteil fahrend

Mittelteil fest
= Endflansche fahrend

(ST
B 0]
i
4
0,
Schaltschema 0
verriegelt
2
ﬁ;[&w
P

-

5:14610-0-2 o

-
Absinksperre

zu Translation-Kurzhub 52.21.3.
Typ AS KHp 3

, e
Pneumatik- P \}
AnschluB Nl
G'/s 2888

Standard-Anbau:
Absinksperre links unten
Sonderausfihrung: links oben

AnschluBseite
Pneumatik

-
Absinksperre

zu Translation-Kurzhub 52.21.4.
Typ AS KHp 4

AnschluBseite
Pneumatik

V’”*‘i"** =

‘Wﬁ
|

|

|
|
|
|
|
!

AnschluB

\

\

\

|
Pneumatik- \[
[

G'/s }
\

\

L)
o) a1
ol [4;]
Iﬂ;l

[ —=
| I A AL 3]

i

—| 72 -

4—+71LA<§§
——1 (109) l=—

Standard-Anbau:
Absinksperre links unten
Sonderausfiihrung: links oben

Technische Anderungen vorbehalten
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L2P

52.31.2. preumatisen

Bestellangaben A (Schaltschema  Details siehe Seite 36-37 )

Typ [52.]31.] B P o

GroBe 5 c ‘@ mit Abluftdrosselung (b) mit Schnellschaltblock

Hublangen: 250, 400, 630, 1000 mm o400 | b K K

Ausflihrung: ohne Schnellschaltblock 30 | senten senten

mit Schnellschaltblock 31,
Einbaulage horizontal L
Einbaulage vertikal L2l E

m. Befestigungen f. Ndherungsschalter DM12 | 06| H heben H heben

m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen oM18 |07

Bestell-Beispiel [52.131.2.10400.[312.[ 06

F E
" " Schnellschaltblock
Eigengewicht und Belastungs-Momente
Schlitten- Ges.-

Hub zylinder Schiene Gew. D C
250 mm 13 kg 15 kg 28 kg \
400 mm 14 kg 18 kg 32 kg \3
630 mm 15 kg 23 kg 38 kg

1000 mm 16 kg 31kg 47 kg 1102

Schnellschaltblock, installiert 2 kg — \ P \ P

Absinksperre 1 kg mprehiung )

Zwischenanschiag 2 kg &entll Nenndurchfluss 1600 Iy/min . )

Transport-Belastung Baulangen und Hubvolumen

@G Last = max. 50 kg X,y Abstand zum

= = Hub L4 L, Ls Hubvol.
fqr alle Belastungsfalle Lastsch_werpunkt 250 mm 690 mm 507 mm 357 mm 0,78 dm?
My Biegemoment Nm (hochkant) Znax. max. Hohe des Auf- 200 840 651 77 195 dm?
13L Me Biegemoment Nm (flachkant) baues b. Gy U. V, mm mm mm mm : m
14l My Torsionsmoment Nm M zul Belastumrix' o 630 mm 1070 mm 881 mm 707 mm 1,97 dm?
T . g 1000 mm 1440 mm 1251 mm 1077 mm 3,11 dm?3

e A+ [He
Last 50 kg Last 50 kg

Zeitdiagramm (Hubzeitempfehlung)

Beispiel

G=35kg

Hub = 550 mm

Verfahrzeit: gesucht

Verfahrzeit = (@) -Schaltschema 2,0 s, (b)-Schaltschema 1,0 s

[2I'M, 50 Nm

ZmaxAO;G m
30 — 1000
—
2,5 3
—
My 50 Nm -
LM, 50Nm. - — 630
20 fE==d===ad=—=g =T
. z e — —1 400
[BLM: 50 Nm = = —— T
— 1,5 = 1000 €
| —
£ L= ! — 250
‘(tu — | P S
TEANA o == 630 T
2L’ M, 50 Nm E SN PR —— 200
— | 250
05 — [
[B'M: 50 Nm 4‘
O I
0 10 20 30 40 50

[21'M,392 Nm Last G [kg] ——————»

ffffff {@-Schaltschema Schalthaufigkeit ca.
@MT 51 Nm 400 Doppelhtibe / h
—— {b-Schaltschema Schalthaufigkeit unbegrenzt
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L2P
LlnearaChse 52 31 2
pneumatisch - Y
Technische Beschreibung ( 3
BaugroBe 2 A
Hublangen 250, 400, 630, 1000 mm 'i"['“’""
Antrieb pneum., Betrieb, mit entdlter Luft mégl.
Nenn-Betriebsdruck 6 bar _
Kolbenflache, kolbenseitig 31,15 cm? [T
Kolbenflache, stangenseitig 28,0 cm?
Zyl.-Nutzkraft, kolbenseitig 1647 N bei 6 bar (Pz)
Zyl.-Nutzkraft, stangenseitig 1478 N bei 6 bar (Ps)
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm je Endlage Kolbenboden
+ 0,20 mm je StoBdampfer Anschlag
je Hubverkirzung oder Zwischenlage
Hubfeineinstellung —10 mm je Endlage
Dampfung einstellbar, hydraulisch extern
Einbaulage beliebig
Geschwindigkeitsregulierung  extern durch Abluftdrosselung b. Bedarf
Flhrungsschiene eingelassene gehartete Rundfiihrungen
Laufrollen gehartet, wartungsfrei, 4 St. kugelgel.
davon zwei m. exentr. Achsenverst.
Fihrungsbalken, Endflansche, Laufwagen aus Aluminium.
Fuhrungsschiene mit Schmutzabstreifern und Dauerschmiervorrichtung
Funktionstuberwachung durch induktive N&dherungsschalter
Optionen: Schnellschaltblock, Absinksperre, Zwischenanschlag,
Hubverkiirzung durch Festanschlag u 4
- )
BaumaBe
190 * =110 —
Option Option ) .
8? Festanschlag zur Zwischenanschlag fir 3. Hubposition
[T i—————— Hubverkirzung
AnschluB G3/s StoBdémpfer hydr. zur Hubbegrenzung
Hubfeineinstellung -10 mm je Endlage
il H o JTH § ——Option
T.h ‘ Reihenpositionsschalter induktiv
e ; alternativ Naherungsschalter, Klemmhalter,
4 Option Schaltnocken
Schnellschalt-
block
Ansicht X
L Grundplatte
g = 1 310
I .|k 12:5 285
- Ll (AN (RN
} b F e ) it
g | T |x | L SE ==
- ——] \ L il
| 11 11
I & Ui el 1o
& ? i 11 A HE il
el B o i i
=} L N a 11 1
3 : i '; i ! \r‘
[Te] - -—L-}\ 5 :/r \]\\\ r \\
A t S R
I = o o 1 1
< Y - 2 Km 10 DIN 74 (4x)
14
Option c =90 157
170 Absink- | G 260
sperre 6 E: [P 200 30—
A ol 2] T T —— 75 |~ /ﬂdﬁ (4X)
= = Im (I
5 ‘ S B I i
L8 : S e S 1!
52 T * @f R oo
- 3 e so| | =2
8 — 3 N oo | R |
m B _ rT
1 e T ~—125—»| :‘_7
LIl | I .
L =100+ [T [ Ansicht Y
200 ! R Endflansch
o J
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L3P

52.31.3.

Linearachse
pneumatisch

Bestellangaben

A

Typ [52.]31. |8

GroBe 3.] ¢

Hublangen: 320, 400, 630, 1000 mm 0630 b

Ausfiihrung: ohne Schnellschaltblock 30 |
mit Schnellschaltblock 31|
Einbaulage horizontal L
Einbaulage vertikal L2l e

m. Befestigungen f. Ndherungsschalter DM12 |06 |

m. Klemmhaltern u. Schaltfahnen DM18 |07

Bestell-Beispiel [52.]31.]3.] 0630.]312.] 06

Eigengewicht und Belastungs-Momente

Schlitten- Ges.-

Hub zylinder Schiene Gew.
320 mm 17 kg 16 kg 33 kg
400 mm 18 kg 18 kg 36 kg
630 mm 20 kg 23 kg 43 kg
1000 mm 23 kg 31kg 54 kg

Schnellschaltblock, installiert 2 kg
Absinksperre 1 kg
Zwischenanschlag 2 kg

(Schaltschema
{a) mit Abluftdrosselung

Details siehe Seite 36-37
(b) mit Schnellschaltblock

| senken senken
heben | heben
F‘ E
L
{g:( ‘} Schnellschaltblock
L

Empfehlung ‘ P
&entil Nenndurchfluss 4000 Iy/min

Transport-Belastung

[ALG Last=max. 100 kg
flr alle Belastungsfalle
My Biegemoment Nm (hochkant)
13L Me Biegemoment Nm (flachkant)
14l My Torsionsmoment Nm M

X, y Abstand zum

Lastschwerpunkt
Zmax. max. Hohe des Auf-
baues b. Gmax. U. Vimax.
zul. Belastung

Baulangen und Hubvolumen

Hub L4 Lo L Hubvol.
320 mm 760 mm 593 mm 394 mm 1,61 dm3
400 mm 840 mm 973 mm 474 mm 2,01 dms
630 mm 1070 mm 903 mm 704 mm 3,17 dm3

1000 mm 1440 mm 1273 mm 1074 mm 5,03 dm?3

e A+ [
Last 100 kg Last 100 kg
21 M, 100 Nm

ZmaxA 016 m

2L M, 100Nm

Zinax. 0,8 M

[2l ' M., T00Nm

B M:100Nm 4 M; 100 Nm

[I'M;100Nm J3LM:235Nm

B M:100Nm 4 M, 58 Nm

2l M392Nm

{4 M;58 Nm

Zeitdiagramm (Hubzeitempfehlung)

Beispiel

G=70kg

Hub = 550 mm

Verfahrzeit: gesucht

Verfahrzeit = (@) -Schaltschema 1,95 s, (b)-Schaltschema 0,90 s

3,0 — 1000
L
25 —
—
k= — 630
20 <_____________ .—/.
@ L. — —-1 400
+ —" T 1= 'g
S F
@15 == — 320 E
= — T 1=
5 —— — 1000 2
S T — T
—
>1,0 T I — 630
i M R s i = e S 400
— —
— e N — 320
— |
05 — |
]
A
T
0 !
0 20 30 40 50 60 70 80 90 100

LastGkg] —————»

Schalthaufigkeit ca.
400 Doppelhiibe / h

Schalthaufigkeit unbegrenzt

,,,,,, {@-Schaltschema

—— {b-Schaltschema

36

Technische Anderungen vorbehalten

5:16634-0-1 o



5:14635-0-1 o

L3P

noumatison 92.31.3.

Technische Beschreibung 4 . h
r’.—.:_-"_.-l-

BaugréBe 3 |

Hubléngen 320, 400, 630, 1000 mm

Antrieb pneum., Betrieb, mit entdlter Luft mégl.

Nenn-Betriebsdruck 6 bar i L'z-"'

Kolbenflache, kolbenseitig 50,30 cm?

Kolbenflache, stangenseitig 45,40 cm?

Zyl.-Nutzkraft, kolbenseitig 2656 N bei 6 bar (Pz)

Zyl.-Nutzkraft, stangenseitig 2397 N bei 6 bar (Ps)

Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm je Endlage Kolbenboden
+ 0,20 mm je StoBdampfer Anschlag
je Hubverkirzung oder Zwischenlage

Hubfeineinstellung - 10 mm je Endlage

Dampfung einstellbar, hydraulisch extern
Einbaulage beliebig

Geschwindigkeitsregulierung  extern durch Abluftdrosselung b. Bedarf
Fuhrungsschiene eingelassene gehartete Rundfiihrungen
Laufrollen gehartet, wartungsfrei, 4 St. kugelgel.

davon zwei m. exentr. Achsenverst.
Fuhrungsbalken, Endflansche, Laufwagen aus Aluminium.
Fihrungsschiene mit Schmutzabstreifern und Dauerschmiervorrichtung
Funktionsiberwachung durch induktive N&herungsschalter
Optionen: Schnellschaltblock, Absinksperre, Zwischenanschlag,

Hubverkiirzung durch Festanschlag \_ J
- )
BaumaBe
190 * ~—110 —
TTT Option
R} Option Zwischenanschlag flr 3. Hubposition
H | 8? Festanschlag zur
Hubverkiirzung StoBdémpfer hydr. zur Hubbegrenzung
| AnschluB G3/s Hubfeineinstellung -10 mm je Endlage
Al o — Option
- f Reihenpositionsschalter induktiv
alternativ Naherungsschalter, Klemmhalter,
Option Schaltnocken
grz)r::r;ellschalt- Ansicht X
Grundplatte
il 12,5 335
=k 0 I~ 207,5
| | .__E_%@_ < ! - ,‘11 \\/ _
S i 5 ™ R
o - | i e
X x| fle=t i |
—— } I it !
| 1 (N 11
o [ 2 i i
o h =S bid I
PO B 2y I
[RUNNY {7 ad  [H- I
TYTYY € g } 1l ~, g } } } }
| T i * L -t
0 i : : H> L (A
& | o t R liSEC
,,‘I I B 2* o 1 1
r 0 =Hnl =4 Km 10 DIN 74 (4x)
L =!
Tl ] H| v V
360 Option 2 =90~ 260
! 220 Absink- g . 200 30/=—
2 [@ 5 sperre 3 —ET- ——| 75 |=— L,~211 (4x)
1 SN == o = g S & b i | ,
== = £ T O S 1 e
Lot Lo | YOS R L ! ! of 1!
27 PO : Lo lo o Yoo, o8
o AN 7 =4 F)\JF dize <+ ® & @ + '; T
© ° it el 4 B - e%—¢
Z;E:;\ﬁ * i
T T |<—125 —»]| ‘LQ
| < 121 —— ([T o .
= . [4 Ansicht Y
250 | I et Endflansch
o o
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Schaltschema, pneumatisch

4 . . . h
Schaltschema Einbaulage vertikal und horizontal
Pos. oben 16 [4 SchlieBer | Asenken
abbremsen 15 7 Offner
B B heben
abbremsen 13 41 Offner _
Pos. unten 18 (@ SchlieBer
DB ‘}E DA
] B
14 I T 12
1 0 2
=H/D T\ TTT /T A\H
heben 513 senken
odermit— — — — %Lf —————————
altn. Sicherung Stellungs- 4 2
»Obere Endlage” Sicherung 14 12
mit 1 0 2/
Absinksperre WT\ T Tm
fffff hﬁ%lfi%ifjﬂ‘kflffff,
P
. o/
. N ( .
Schaltschema Absinksperre Schaltschema Zwischenanschlag
% %] %]
|
entriegelt vor zuriick
3
/@@ * Drosselventil verhindert
> das Schwingungsgeréusch
der Federzunge
2 4 P
= 14 \\1 2/ 12
l T /Dt T <\
1] 3 513
1
P |
P
. )\ )
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Pneumatischer Schnellschaltblock

(Schnellschaltblock )

Der Schnellschaltblock ermdglicht
sehr kurze Verfahrzeiten bei hoher
Taktzahl.

Dies wird erreicht durch eine signal-
gesteuerte Abluftregelung .

Vor der Endlage betétigt ein ver- A
schiebbarer Nocken auf dem Ver- abbremsen 13 1 Offner --

fahrbalken einen Signalgeber, der Pos. unten 18 @ SchlieBer
die vorgesteuerte Abluftdrosselung
aktiviert.

Die Endlagendampfung kann beein- ‘,E ______ A..
fluBt werden durch Verschieben des B [ SA
Schaltnockens, Verstellung der | 0 1 Al
Schaltgeschwindigkeit des Schnell- ‘h e [ oK j‘
schaltblockes und Drosselung des P O S §
Durchgangsquerschnittes. DB O B, A, X7 DA
Der Anschlag in Endlage erfolgt im -~
externen hydraulischen Dampfer. 2 7! T}b 2
Die Dampfungsarbeit ist so gering, VVB [\ VVA

1,/

T

1 schnell

daB keine Einschrankung bei der N 0 0
Schalthaufigkeit nétig ist. 1 T T T

schnell 1.3 o 3

senken heben

Schaltschema Einbaulage vertikal

Pos. oben 16 [ SchlieBer | Asenken

abbremsen 15 A Offner

B heben

Schnellschaltblock

=
&

Bewegungsablauf: (z.B. Senken)

* Anfangslage (Achse oben) 1
Signalgeber 15 u. 16 sind betatigt,
Richtungsventil-Spule 14 ist ange-
steuert, Ventilstellung 1, Vorsteuer-
ventile VVA u. VVB Spulen sind
nicht angesteuert, beide Ventilstel-
lungen 0, Servoventile SA u. SB
im Schnellschaltblock sind in Stel-
lung 0.

Hubausflihrung (Steuerung)

e Anfahren
Angesteuert werden beide Vorsteu-
erventile VVA u. VVB, Ventilstellung
1, die Servoventile SA u. SB haben
freien Durchgang, Ventilstellung 1,
das Richtungsventil Spule 12,
Ventilstellung 2, Druckluft steht an
A2 u. A.
Die Achse senkt sich ungebremst
mit max. Geschwindigkeit.

® Abbremsen
Signalgeber 13 u. UND-Signal von
Spule 12 setzen das Vorsteuerven-
til VVB zuriick in Stellung 0.
Das Servoventil SB geht in Stellung

2

odermt———————— %

Stellungs- 4
Sicherung

Sicherung
»Obere Endlage”
mit
Absinksperre

Schaltschema Einbaulage horizontal
Pos. vorne 18 [@ SchlieBer
abbremsen 13 @ Offner

SchlieBer 1 16 Pos. hinten
Offner 15  abbremsen

zurlick B

12 14

1schnell
vor

13 15

g
[y
— o
H

oder mit

Stellungs-
Sicherung

0 und die Abluft wird einstellbar i i
gedrosselt. Durch das Drosselventil
DB wird die Umschaltgeschwindig-
keit beeinfluBt und dadurch die
Abbremsrampe beeinfluBt.
Der sich aufbauende Staudruck
bremst den Hub. Schnellschaltblock
Die Restenergie wird kurz vor der B A
Endlage vom externen StoBdam-
per aufgenommen. SB
e Endlage ‘h —Pox|
Signalgeber 18 wird betéatigt — End- | b S §
lage ist erreicht. B, A,
Signalgeber 13 ist betatigt. bB % X
Richtungsventil bleibt angesteuert,
Stellung 2, Vorsteuerventil VVB ver- VVB 2 2
bleibt in Stellung 0.
Vorsteuerventil VVA verbleibt ange- T1\\ 0 T T 0
steuert in Stellung 1.
schnell 1L_3
® Der Bremsvorgang fir Zuriick
Senken/Heben o. Vorlauf/Ricklauf
ist unabhéngig voneinander ein-
stellbar.
¢ Die Bremseinleitung kann veran-
dert werden durch Verstellen der
Drosseln DA/DB und Verschieben
der Schaltnocken.
e Vor Auslieferung wird die Achse
von FIBRO eingefahren und proto-
kolliert.
e Steuerung: In der Steuerung mus-
sen die Signale 13 u. 15 vorrangig
bearbeitet werden. Die Zykluszeit-
streuung flir die Schaltung Eil-
Schleichgang sollte nicht groBer
als 10 m sec sein.

=g
——o

5:16160-0-1 o
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Pneumatische
Rotationseinheiten
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RP-12

Kippmoment bei
Seitenflachen-
befestigung, senkrecht
zur Befestigungs-
flache
KSS max.

31 Nm

Kippmoment bei
Seitenflachen-
befestigung, parallel
zur Befestigungs-
flache

KSp max.

50 Nm

55.51.2. preuma
. « L.« pneumatisch
Bestellangaben (Schaltschema
A
Typ [55.]51.]8
GroBe 2| ¢
Drehwinkel - 90° 0,0;9,0.
-180° 0180/ b
Ausfiihrung - Standard 100.| E
Befestigungen f. N&dherungsschalter DM12 |06 |
m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen
Bestell-Beispiel [55.]51.]2.]0180.]100.[0O6][ [ = ——— S
Sonder-Drehwinkel auf Anfrage 4 2
14 L1 12
0
i =H/D T\1 7T Z/T A\H
Technische Daten , 513
oder mit——— — — ——— -t
Nenn-Drehwinkel ° 90 180
andere Drehwinkel ° auf Anfrage S
Drehwinkel Einstellbereich ° +2.,5 Stellungs- -
Nenn-Betriebsdruck bar 6 Sicherung 4 2
zul. Betriebsdruck bar min. 4,5 max. 10 14 1 0 5 12
Hubvolumen/Drehwinkel dm3 0,034 0,068 t:1 ]> T T T <[ t:j
Nenn-Drehmoment Nm 12 51 3
Wiederholgenauigkeit ° co6 1. T
Eigengewicht kg 35 35 Empfehlung , P
Ventil NenndurchfluB 200 Iy/min. o
N J
Transport-Belastung Schwenkzeiten bei 6 bar
Tragheitsmoment der Last — max. 0,2 kgm?
Schwungmasse ts tv tg
kgm?2 s S S
Axiallast G 0,06 0,5 0,15 0,65
Drehachse vertikal 0,12 0,6 0,20 0,80
G max 16 kg 0,20 0,7 0,25 0,95
Lastmoment / Schwungmasse
Nm kgm?2
3 0,032 0,50 0,20 0,70
Lastmoment 6 0,075 0,65 0,25 0,90
Drehachse horizontal
ML max. 6 Nm ts = Schwenkzeit flir 180°
tv = Druckaufbauzeit
tg = Schwenkzeit, gesamt
Kippmoment bei KG
Grundflachen-
befestigung
KG max. 75 Nm

x = Schwerpunktabstand von der Grundflache

y = Schwerpunktabstand von Mitte Drehachse

Statische Momente einzeln max. zul.

Bestimmung des Massentrdgheitsmoments siehe Seite 56

42
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RP-12

#EE#

Einstellungs-Skala der
Endlagendampfung

i}
X o
SN

=
90
ca.117

neuma 55.51.2
pneumatisch . Y
Technische Beschreibung ( h
BaugroBe 2
Drehwinkel ° 90, 180
Antrieb pneumatisch,
Betrieb mit entdlter Luft moglich
Nenn-Betriebsdruck bar 6
Zul. Betriebsdruck bar min. 4,5, max. 10
Funktionsprinzip Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-
Drehtrieb
Endlage spielfrei
Kolben doppelwirkend
Lagerung 2 St. groB dimensionierte Walzlager
Schmierung Dauerfiillung
Déampfung einstellbar, druckgeregelt
mit Olausgleichsbehélter
Geschwindigkeitsregulierung  extern durch Abluftdrosselung
Endlagenbegrenzung einstellbare Festanschlage
Einbaulage beliebig
Grundgehause aus Aluminium
Drehteller, Zahnstangen,
Ritzel aus Stahl
Funktionstberwachung durch induktive Ndherungsschalter
e 4
- )
BaumaBe
Seitenbefestigung:
Zentrierung
M6x12 tief (4x) 1o @28H8x2,5 tief
10_ L Passbohrung @6H7x10 tief
010l [T M6x12 tief (4x)
Darstellung: R L Lot j;
Démpfung%platte *t‘ﬁt{ilx R ¥
um 180° gedreht

e i =R

Pneumatikanschlisse
4x, je 2xM5,
freies Gewinde stopfen

@617 Stiftbohrung
/ M6x13 tief (8x)

Befestigungsboh-
rungen DIN 74 - Km/@
/ .
(4x) 2 Oleinfiillschraube
= mmr Dampfung
s i N
N 41 8 .~y LOiT
7 © <
& & S L
* A4 o~
Endlagen- - o ¢
Feineinstellung “~ ¢ I ccy)f ‘\"I
+2,5°, SW6 \f\ B X A“é‘“‘% N
& 38
26,5 " Seiten‘befestigung
T -
Halterung 102 131
Naherungs- \ .
schalter @12 0-Stellung fur Drehanfang

im Uhrzeigersinn

N

Druckluft an B

Technische Anderungen vorbehalten
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RP-12

1 2 Rotation
55 . 5 «£. . pneumatisch
B N (- . N
Naherungsschalter — Halterung Verteiler-Teller
Anbau:
Standard
Q ==L —= DIN74-Km6 (4x)
} D | 088
@75%0.2
|~— 4902 —m|
210"7(2x) | |
3 M6 8x) || | [ 010
3‘\ [———  —] ————
Anbauseite 1 L EN 33— Anbauseite 2 ) [
01 @/H i < L
/
) SRR TSN
/ — * o c(?)
7 [EEELS ME
fof | f
Anbau: . _le2
seitlich | Senkung fiir 1| |le15.4:02
Schaltfahnen kundenseitig Verstellbereich +3 mm Fixierringe (2x) +‘ 022 =l 0,02
) |~ 0407~ A-A
a75
Al ite 4 = 0,02 f] H7.
nbauseite *\\a‘i@, :;‘;FB . @Zg o ;;L:)Z @10
: =Nl
\ / o—" | Tom,
ainsall o
e} — B
TN ] €]
f —lsol—— o4
Anbauseite 3 | 60 == - \®
Caon
Anbau Standard Anbau seitlich ‘ N/ NN !
Befestigungen fiir Befestigungen fir L\\) I ,' Y
Naherungsschalter Naherungsschalter * A n A ) i 3
mit Schaltfahnen ohne Schaltfahnen *,\ %@ \ ) /@ ) ~
M12 Né&herungsschalter M18 Néherungsschalter © v @{ /]
-
Anbau- Bestell-Nr. Bestell-Nr. > A4
Seite 1 1.211.01498 nicht maéglich ™~ oo
2 01498 nicht méglich / ®
3 01458 nicht definiert ~Qy
4 01458 nicht definiert g
- J
Anmerkungen:
CAD:
e Auf Anforderung senden wir lhnen fir Ihre Konstruktion
den CAD-Datensatz fiir die Rotation auf Diskette, CD oder
mit e-mail im DXF- oder IGES-Format
Sonder-Schwenkwinkel:
® Rotation mit beliebigen Schwenkwinkel zwischen 15° — 180° auf
Anfrage
. . fﬂd hs—»
Zentrierringe  od
PR . 2
Fixierring ! ‘
< i
Bestell.-Nr. ds d b nh
Zentrierringe ‘
0.181.00795 28 18 4
01618 40 36 11
Bestell-Nr.
Fixierring Verteilerteller, 4fach einschl. Zentrierring u. Schrauben
0.181.01599 10 6,4 6 1.048.02797 B
- /
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RP-12

oreums 55.51.2
pneumatisch . L.
[ H ) \
mit Drehdurchflihrung
2 Passbohrungen- 454001 452001
e \* 30 1 30 rf M8x8 tief (4x)
S 113 ]
Jj: % ~O-GIlOG Wm—jﬁ

-0 D0 -0\ kil -
2 4&@ *
Aussparungen
ca. 20 breit x 1,5 tief
~ 0757
] f\/,é}t,éiEe;rEéIL ‘
R — -
ol 3 ]I
g2 G °
+ R o e + * o
© 2 Sbe 1 °
i~ = pa iy

DrehdurchfuhrungJ Durchfuhrungs-
Anschlusse doppelt Anschlisse
vorhanden, 90° versetzt Gl/s

075+7
~— @40 H8 =
234,5= "
T i 0l BT
1
* _F El A *TT
o100
22,5
——15,4 =

—={15,4|=—

\

4xZuleitungen in

\ Drehdurchfuihrung
Stirnflache m. Senkung

fur O-Ring 2x1 (Lieferumfang)

0-Stellung fur Drehanfang
! im Uhrzeigersinn

Bestell-Nr.

pneum. Rotation mit Drehdurchfiihrung, 4fach

c
55.51.2. 1 71.104. siehe auch Seite 59 |
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RP-24

55.51.3. preumatisch

Bestellangaben (Schaltschema
A
Typ [55.]51.]8
GroBe 3.] ¢
Drehwinkel - 90° 0,0;9,0.
-180° 0180/ b
Ausfiihrung - Standard 100.| E
Befestigungen f. N&dherungsschalter DM12 |06 |
m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen
Bestell-Beispiel [55.[51.]8.]0180.][100.]06})| | 1 I
Sonder-Drehwinkel auf Anfrage 4 2
14 1.4 12
0
: H/D T\1 TTT Q/T AH
Technische Daten : 513
oder mit —— — — — — — — B
Nenn-Drehwinkel ° 90 180
andere Drehwinkel ° auf Anfrage AN
Drehwinke_l Einstellbereich ° +2,5 Stellungs- T
Nenn-Betriebsdruck bar 6 Sicherung 4 |2
zul. Betriebsdruck bar min. 4,5 max. 10 14 1 0 5 12
Hubvolumen/Drehwinkel dm3 0,067 0,134 =H/Dlr T <\ H
Nenn-Drehmoment Nm 24 5 1 3
Wiederholgenauigkeit ° N B T *******
Eigengewicht kg 40 40 Empfehlung , P
qentll Nenndurchflu 400 Iy/min. ° )

Transport-Belastung

Tragheitsmoment der Last — max. 0,6 kgm?

Schwenkzeiten bei 6 bar

Schwungmasse ts tv tg

kgm?2 s S S
Axiallast G 0,12 0,5 0,1 0,6
Drehachse vertikal 0,20 0,6 0,15 0,75
G max 32 kg 0,6 0,7 0,25 0,95

Lastmoment / Schwungmasse

Nm kgm?2

- ‘ 3 0,032 0,6 0,2 0,8
Lastmoment M, 6 0,075 0,65 0,2 0,85
Drehachse horizontal 12 0,23 0,7 0,25 0,95
ML max. 12 Nm
P ts = Schwenkzeit fir 180°
N tv = Druckaufbauzeit

tg = Schwenkzeit, gesamt
Kippmoment bei KG p )
Grundflachen-
befestigung ~y-—
KG max. 170 Nm

‘ 4
X

Kippmoment bei
Seitenflachen-
befestigung, senkrecht
zur Befestigungs-

flache

KSS max. 62 Nm

Kippmoment bei
Seitenflachen-
befestigung, parallel

zur Befestigungs-

flache

KSp max. 100 Nm

x = Schwerpunktabstand von der Grundflache
y = Schwerpunktabstand von Mitte Drehachse

Statische Momente einzeln max. zul.
Bestimmung des Massentrdgheitsmoments siehe Seite 56
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Rotation
pneumatisch

Technische Beschreibung

BaugroBe 3
Drehwinkel ° 90, 180
Antrieb pneumatisch,

Betrieb mit entdlter Luft moglich

Nenn-Betriebsdruck

bar

6

Zul. Betriebsdruck

bar

min. 4,5, max. 10

Funktionsprinzip

Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-

Drehtrieb

Endlage spielfrei
Kolben doppelwirkend
Lagerung 2 St. groB dimensionierte Walzlager
Schmierung Dauerfiillung
Déampfung einstellbar, druckgeregelt

mit Olausgleichsbehélter

Geschwindigkeitsregulierung

extern durch Abluftdrosselung

Endlagenbegrenzung

einstellbare Festanschlage

Einbaulage

beliebig

Grundgehéuse

aus Aluminium

Drehteller, Zahnstangen,
Ritzel

aus Stahl

Funktionstberwachung durch induktive Ndherungsschalter

-

N

o
e N
BaumaBe
Seitenbefestigung
Zentrierung
M6x10 tief (4x) 10 @28H8x2 5 tief
10_ Passbohrung @617x10 tief
210]| | | M8x10 tief (4x)
ST = o
3 gL V] i ‘_Y s
o L N
Darstellung: N‘¢ [V I 3
Dampfungsplatte 2 &——1 *
um 180° gedreht * ‘¢g75H8"
70 —=—=—70—=
1 104,5 105 ] Pneumatikanschliisse
4x, je 2xG/s
freies Gewinde stopfen
@647 Stiftbohrung
Einstellung der End- Befestigungsboh- M6x13 tief (8x)
lagendampfung rungen DIN 74 - Km8 )
(4x) Oleinfullschraube
B2 / Lr’fur Déampfung
= i
T 25
~e o | 0@9 O < | 2.
o fEe==t=] 2 & @ « 9
3 -8 Endlagen- 0
+ f 9@3 O Feineinstellung N
IS L +2,5°, SW6 o=H ¢!
e )
A2 -
15— |— \ <4\5
30 |~ Seitenbefestigung
75— 194 45=
X Befestigungs- ! 119 i 149
gewinde fur
Halterung \ 0-Stellung fur Drehanfang
N&herungs- I im Uhrzeigersinn
schalter @12
J

Technische Anderungen vorbehalten
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RP-24

55.51.3.

Rotation
pneumatisch

Naherungsschalter — Halterung

~

DIN74-Km6 (4x) —

4 .
Verteiler-Teller

°J

& = [ e ] 098
Pl o | asses
otomay) | T
M6 (8x)! | L ., _e10
)
; Lo
v (&) 1
Anbauseite 1 AN 1% — Anbauseite 2 “ | LAN
O e /Hﬁ ™ * ]
W\ /,7 n r ‘ N4 8
\\"/ A \[] foe) 1 )
— \2 / T
; fot | f
Senkung flr »‘01 8&2"
Anbau: Fixierringe (2x) ‘<925>‘
seitlich 45H7 A-A
. |——— -
Schaltfahnen Verstellbereich £3 mm 582
kundenseitig []
4fach —~— 2800.02 f{jr &1 QH—>|
»‘ 25,41 10,'02$
o | Tm,
90\ =2
o 2 o
Anbauseite 4*\;5@;'@9% ‘ 8 2 (.
ﬁ \7 [ \’3'4
f R I 2 | O /‘\4)
‘ (\ ) £ & 7 N
S I s/ ¢ A T |
© | + g S‘) /'/ TR \\
Y ’ =] B I i) é . A N\ \
Anbauseite 3 —Ll30l=<— ! 0 - ‘ ﬂ}J I " N -
—»| 60 |==— . * \% \ ‘\\/' < e H
AT To XX (@ 5 I
Anbau Standard Anbau seitlich ¥ T N\ ‘/’_/ / ~,
Befestigungen fir Naherungs- Befestigungen fir Naherungs- © ‘ A /[
schalter mit Schaltfahnen schalter ohne Schaltfahnen =" A
M12 Né&herungsschalter M18 Néherungsschalter
S
o,
Anbau- Bestell-Nr. Bestell-Nr. ~/ N
Seite 1 1.211.01551 nicht mdéglich ‘Q Y
2 01551 nicht mdglich Bestell-Nr. SS
3 01458 nicht definiert ) ) o
4 01458 nicht definiert Verteilerteller, 4fach einschl. Zentrierring u. Schrauben
\_ ) 1.048.02798
180+0.02 f{jr 31 OH*
Anmerkungen: 6fach TQS‘M =
CAD: o
e Auf Anforderung senden wir lhnen fir Ihre Konstruktion 0, = 2050
den CAD-Datensatz fiir die Rotation auf Diskette, CD oder ‘ X 5
mit e-mail im DXF- oder IGES-Format (3,44)
Sonder-Schwenkwinkel: | O o
¢ Rotation mit beliebigen Schwenkwinkel zwischen 15° — 180° auf y - ) L
Anfrage 7 SRV 7S
< / //’ S, T\
ﬂ / \ 7\ 7
“‘}J j\ l\\/" 7/ ’_l S
. . [=—0d "y = = - L
Zentrierringe + =0, 3 Q) Y ~~,
Fixierring P ; L i
Bestell.-Nr. di d ho | S
Zentrierringe
0.181.00795 28 18 3 ~/ T2
01619 45 41 10,5 LG\Z? ®
Bestell-Nr. SS
Fixierring Verteilerteller, 6fach einschl. Zentrierring u. Schrauben
0.181.01599 10 6,4 6 1.048.02973
-
48
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RP-24

?r?;?ﬂ?gtisch 55 . 51 . 3 .

N )
mit Drehdurchfihrung
2 Passbohrungen-~ 46,5001 46,5001
DBH7XS tief _
f—‘ 33133 ’:* M8x12 tief (4x)
e T
Tﬁ‘ '}!)—4 N - ﬁ
o ¥y .
=5 ﬂ SJ
U~ | { ©, L ©
L ih—oodgoe bR !
— Aussparungen
ca. 20 breit x 1,5 tief
4 fach —~082,— 6 fach
|| Verteilertell. | | Verteilertell. |
SfFCIiny e
P : Il :
© o Al ©|© N
< A A ['¢] < | < »
™ ! [ a (LIRS 8V 0
RIS ¢ = ‘W i
P 2 i L P ™~ 2 )
pies 2 bl o 3o R/ 8 88 * [ >
e -
b I f f == R
~—|075 7
Drehdurchfiihrung Durchfiihrungs- Drehdurchfiihrung— Durchfiihrungs-
Anschlisse doppelt Anschlisse Anschliisse doppelt Anschlisse
vorhanden, 90° versetzt G/s vorhanden, 90° versetzt G/s
082 7
|— 45 H8 —mi
2405 s
| Bs_ | o3 w
L0 Ai;
N~ ©
* = ‘ = *i 7‘;
10
4 fach 6 fach
22,5 4xZuleitungen in 5’4‘4>‘ 18 ’* 6xZuleitungen in
- 18 |= Drehdurchfiihrung e Drehdurchfiihrung
Stirnflache m. Senkung ‘ r Stirnflache m. Senkung
‘ fur O-Ring 3x1 ‘ fur O-Ring 3x1
Mt (Lieferumfang) T (Lieferumfang)
///, ) ; k] .\\‘ * ////' r5 k] .\\‘ J
iy D) Nel4 N | © i D) ) 4}@#,4{00
\\ \ \ ! \\ \ \ jl T ,’
) %) o
N~ N~ 0
\\0- Stellung fir Drehanfang \\0- Stellung fir Drehanfang
Bestell-Nr. I im Uhrzeigersinn Bestell-Nr. ' im Uhrzeigersinn
pneum. Rotation mit Drehdurchfiihrung, 4fach pneum. Rotation mit Drehdurchfiihrung, 6fach
c c
55.51.3._11.104. 55.51.3.__1.106. siehe auch Seite 59
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RP-80

55.51.4. preumatsch

Bestellangaben (Schaltschema
A
Typ [55.]51.]8
GroBe 4.| ¢
Drehwinkel - 90° 0,0;9,0.
-180° 0180/ b
Ausfiihrung - Standard 100.| E
Befestigungen f. N&dherungsschalter DM12 |06 |
m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen
Bestell-Beispiel [55.[51.]4.]0180.]100.]06})| | 9 — 1 -
Sonder-Drehwinkel auf Anfrage 4 2
14 \\1 . 2/ 12
H/D I\t 7 <AH
Technische Daten oder mit — — sts
Nenn-Drehwinkel ° 90 180
andere Drehwinkel ° auf Anfrage AN
Drehwinkel Einstellbereich ° +2,5 Stellungs-
Nenn-Betriebsdruck bar 6 Sicherung 4 2
zul. Betriebsdruck bar min. 4,5 max. 10 14 \\1 0 2/ 12
Hubvolumen/Drehwinkel dm3 0,196 0,392 t:i ]> T T T <[ t:1
Nenn-Drehmoment Nm 80 518
Wiederholgenauigkeit ° 0,05 P
Eigengewicht kg 12 12 Empfehlung ,
qentll Nenndurchflu 800 Iy/min. 0/

Transport-Belastung
Tragheitsmoment der Last — max. 3,0 kgm?

Schwenkzeiten bei 6 bar

Schwungmasse ts tv tg
kgm?2 s S S
Axiallast G 0,30 0,50 0,15 0,65
Drehachse vertikal 0,90 0,60 0,20 0,80
G max 60 kg 2,00 0,70 0,20 0,90
3,00 1,55 0,25 1,80
Lastmoment / Schwungmasse
Nm kgm?2
Lastmoment 8 0,14 0,50 0,20 0,70
Drehachse horizontal 18 0,22 0,70 0,20 0,80
ML max. 40 Nm 33 0,69 1,00 0,30 1,30
ts = Schwenkzeit fur 180°
tv = Druckaufbauzeit
tg = Schwenkzeit, gesamt
Kippmoment bei KG
Grundflachen-
befestigung
KG max. 340 Nm

Kippmoment bei
Seitenflachen-
befestigung, senkrecht
zur Befestigungs-

flache

KSS max. 125 Nm

Kippmoment bei
Seitenflachen-
befestigung, parallel

zur Befestigungs-

flache

KSp max. 200 Nm

x = Schwerpunktabstand von der Grundflache
y = Schwerpunktabstand von Mitte Drehachse

Statische Momente einzeln max. zul.
Bestimmung des Massentrdgheitsmoments siehe Seite 56
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Rotation
pneumatisch

RP-80

55.51.4.

Technische Beschreibung

BaugroBe 4
Drehwinkel ° 90,180
Antrieb pneumatisch,

Betrieb mit entdlter Luft mdglich

Nenn-Betriebsdruck

bar

6

Zul. Betriebsdruck

bar

min. 4,5, max. 10

Funktionsprinzip

Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-

Drehtrieb

Endlage spielfrei
Kolben doppelwirkend
Lagerung 2 St. groB dimensionierte Walzlager
Schmierung Dauerfiillung
Dampfung einstellbar, druckgeregelt
mit Olausgleichsbehalter
Geschwindigkeitsregulierung  extern durch Abluftdrosselung
Endlagenbegrenzung einstellbare Festanschlage
Einbaulage beliebig
Grundgehéuse aus Aluminium
Drehteller, Zahnstangen,
Ritzel aus Stahl
Funktionsiiberwachung durch induktive N&dherungsschalter
- 4
/~ )
BaumaBe
Seitenbefestigung:
e =10 Zentrierung
M6x10 tief (4x) 10, [ 2138H8x3,5 tief
CAN N Passbohrung @8H7x10 tief
M10x15 tief (4x)
SR /) !
_l?? T '.‘ T @ T ry
Darstellung: QL /F* [ o | o *
Dampfungsplatte * \ J * 0
um 180° gedreht N* H N o
= = I ] *
* L @92 H8 *J
‘ 90 90
134 134
\ Pneumatikanschlisse
4x, je 2xG/4
freies Gewinde stopfen
225"
40 ¢+ 40 '* @847 Stiftbohrung
Einstellung der End- ) 34 128,28
lagendampfung Befestigungsboh- 28.58 ‘ ‘ )
rungen DIN 74 - Km10 ﬂ *15 31 Oleinfullschraube
(4x) T f fur Dampfung
1 @
® ® H N
A Y g ool + I
7 3\ ~
~ o : GD' o ©
0o, HiHY--T-- * T *
0 ~ o 11| o p—
—=% | Endlagen- * o *
T ! fo Feineinstellung I~
{ N +2,5°, SW6 ® * ‘:
s N
® ® &
- 40 = Seitenbefestigung \
103 X Befestigungs- 22 154 2“‘6 190 {30*
gewinde fur ‘
Hggg:ﬂﬂgs_ \O- Stellung fir Drehanfangx M8x15 tief (8x)
schalter 312 I im Uhrzeigersinn
\ °/
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RP-80

1 :I Rotation
55 . 5 « T . pneumatisch
. N [ , N
Naherungsschalter — Halterung Verteiler-Teller
DIN74-Km8 (4x) —
N 2128
4 L 2110402 ——— |
{} ]] —— 280402 ———=
212H7(2x) il o ﬂ
@
3 111
- 1
. p 4 It ~ &
Anbauseite 1 HfAnbauseite 2 T N N‘ ‘;
ﬂ o M8 (8x) ‘04
/ N |21,4 202
Senkung fir =035~
B - H7 _
Anbau: Fixierringe (2x) 065 A-A
seitlich
Schaltfahnen Verstellbereich +3 mm 4fach @110=0.02 f{jr 1 2H7
kundenseitig T 36,96 +0,02 "
o .
| AE)O/ 25
\ N
g
L a e | ~
Anbauseite 4 ——— = Gin=- = g —
e N / /’——1— ~. A
—1= S / @” ! ~ \
* m ]] o : o/ - \ \
o L I N e, Y7 N \P
) Ny \ (R 1
— ] * 0 L D {‘ - 4}44@2
- \ { e 5. v’\
Anbauseite 3 —laol<- o r"' N - A
nbauseite . |- S5 ; 7 g >
60 ol VNN N / /[
p .
o L 4
Anbau Standard Anbau seitlich -
Befestigungen fir Naherungs- Befestigungen fir Naherungs- ~/ 1
schalter mit Schaltfahnen schalter ohne Schaltfahnen Bestell-Nr. \/ 29
M12 Né&herungsschalter M18 Naherungsschalter ) /\G\I/
Verteilerteller, 4fach 8 ©
Anbau- Bestell-Nr. Bestell-Nr. einschl. Zentrierring u. Schrauben SS
Seite 1 1.211.01552 nicht moglich 1.048.02799
2 01552 nicht méglich
3 01458 nicht definiert 6fach
4 14 icht definiert
- 01458 nicht definie ) 2110002 fiir 1 2H7
T 36,96 0,02 ’*
Anmerkungen: ggo/T~
o— " o
CAD: | a5 2,5
e Auf Anforderung senden wir lhnen fir Ihre Konstruktion \ N
den CAD-Datensatz firr die Rotation auf Diskette, CD oder - L /’@ 3
mit e-mail im DXF- oder IGES-Format 2 ; 4 ~
b g e ‘ S
Sonder-Schwenkwinkel: § y - \@ \
* Rotation mit beliebigen Schwenkwinkel zwischen 15° — 180° auf Q@ S | _ N\ \
Anfrage * ‘ ) L/ S0
\ 1
0 = s O
* L‘\\\% V j‘ “(')\ % ‘ ) ~
A X3! W £ / 5 v
. . od," 1IN ° . \ /T ~
Zentrierringe | od, S5 VNN N ) [
pos .
Fixierring ! o L A
Bestell.-Nr. d; ds h _
Zentrierringe * ~al
0.181.00796 38 28 5 -~/ ] 97
01548 65 54 13 Gy,
Bestell-Nr. % 5/
Fixierring Verteilerteller, 6fach einschl. Zentrierring €
0.181.01600 12 8,4 7 u. Schrauben 1.048.02952 .
. /
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Rotation
pneumatisch

RP-80

55.51.4.

-
mit Drehdurchfihrung

pneum. Rotation mit Drehdurchfihru

C
55.51.4."71.104.

ng, 4fach

0,01 +0,01 |—=—o
2 Passbohrungen GLZQIQSL
@8*H7x10tief ‘ ‘ ‘ M8x15 tief (4x)
M Wil
. # TR
3 t 0
i N~
N~ ©
© 1w
19
- oy
t g w
+ N~
™ ©
©
|
)
en
ca. 20 breit x 1,5 tief
4 fach 5110, 6 fach
|| _Verteilertell. ||
¥ : || 1 : Q @ °
T ==
o i NS : 5
I | > 'Lf_>
! ot M o 1 !
0 o ®_ o] i o 1— 2 ~ )
iy 8T9 | s g o
* | ggzw—»‘ ‘ f
oo oo
Drehdurchflihrung Durchfiihrungs- Drehdurchfiihrung Durchfiihrungs-
Anschllsse doppelt Anschlisse Anschliisse doppelt Anschlisse
vorhanden, 90° versetzt G'/s vorhanden, 90° versetzt G'/s
<7ﬂ110f74>
065 H8
53
%07
—»8’5 f— Lﬁ4 * * *
©
jjtof 2
| Eay
4 fach s [ 6 fach
’ 21,4 |—=—
21,4 f=— 4xZuleitungen in 7,57 ‘ J 6xZuleitungen in
Drehdurchfihrung Drehdurchfihrung
Stirnflache m. Senkung Stirnflache m. Senkung
pu——— fur O-Ring 4x1,5 fur O-Ring 4x1,5
/,/ é\ (Lieferumfang) (Lieferumfang)
Vg - Ve v )
’/ ' \ A\ T * * *
/ ‘ I < <
ollegdfier = it
A\ ; N
LAY ; [Te]
\\\ \ Ef/ // * N *
\\ 1 //
0- Stellung fiir Drehanfang 0- Stellung fur Drehanfang
Bestell-Nr. ' im Uhrzeigersinn Bestell-Nr. ' im Uhrzeigersinn

pneum. Rotation mit Drehdurchfiihrung, 6fach

C
55.51.4.C1.106.

siehe auch Seite 59

~
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RP-200

Kippmoment bei KG / p ]
Grundflachen-
befestigung -y~
KG max. 750 Nm
‘ Z
X

Kippmoment bei
Seitenflachen-
befestigung, senkrecht
zur Befestigungs-
flache
KSS max.

280 Nm

Kippmoment bei
Seitenflachen-
befestigung, parallel
zur Befestigungs-
flache
KSp max.

460 Nm

55.51.5. peuma
. «\J . pneumatisch
Bestellangaben ) (Schaltschema
Typ [55.]51.]8
GréBe 5| ¢
Drehwinkel - 90° 0,0;9,0.
-180° 0180, b
Ausfiihrung — Standard 100.| E
Befestigungen f. Naherungsschalter GM12 | 06|
m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen gM18 |07
Bestell-Beispiel [55.]51.]5.] 0180.]100.]06]| | 1 Y A
Sonder-Drehwinkel auf Anfrage 4] |2
14 \\1 1t 2/1 12
_ s el Wai KON =
Technische Daten oder it — — — — — — — sts
Nenn-Drehwinkel ° 90 180
andere Drehwinkel ° auf Anfrage AN
Drehwinkel Einstellbereich ° +2,5 Stellungs-
Nenn-Betriebsdruck bar 6 Sicherung 4 2
zul. Betriebsdruck bar min. 4,5 max. 10 14 \\1 0 2/ 12
Hubvolumen/Drehwinkel dm®_ 05 1,0 = 7 a1 Bk 1 s RN =
Nenn-Drehmoment Nm 200 513
Wiederholgenauigkeit ° 05 - T TP *******
Eigengewicht kg 30 30 Empfehlung )
qentll Nenndurchflu 800 Iy/min. j
Trangport Belastung Schwenkzeiten bei 6 bar
Tragheitsmoment der Last — max. 6,0 kgm?
Schwungmasse ts tv tg
kgm? s s s
Axiallast G 3,0 1,00 0,30 1,30
Drehachse vertikal 4,7 1,20 0,30 1,50
G max 120 kg 6,0 1,40 0,30 1,70
Lastmoment / Schwungmasse
Nm kgm?
- ‘ 38 1,05 0,90 0,30 1,20
Lastmoment 52 1,47 1,20* 0,40* 1,60*
Drehachse horizontal 81 2,33 1,60* 0,60* 2,20"
ML max. 100 Nm 100 3,00 1,00* 1,00* 2,80"

ts = Schwenkzeit fiir 180°

tv = Druckaufbauzeit

tg = Schwenkzeit, gesamt

* kirzere Schwenkzeiten auf Anfrage

X = Schwerpunktabstand von der Grundflache

y = Schwerpunktabstand von Mitte Drehachse

Statische Momente einzeln max. zul.

Bestimmung des Massentréagheitsmoments siehe Seite 56
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Rotation

pneumatisch

Technische Beschreibung

F

BaugroBe 5
Drehwinkel ° 90, 180
Antrieb pneumatisch,

Betrieb mit entdlter Luft moglich

Nenn-Betriebsdruck

bar

6

Zul. Betriebsdruck

bar

min. 4,5, max. 10

Funktionsprinzip

Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-

Drehtrieb

Endlage spielfrei
Kolben doppelwirkend
Lagerung 2 St. groB dimensionierte Walzlager
Schmierung Dauerfiillung
Déampfung einstellbar, druckgeregelt

mit Olausgleichsbehalter

Geschwindigkeitsregulierung

extern durch Abluftdrosselung

Endlagenbegrenzung

einstellbare Festanschlage

Einbaulage

beliebig

Grundgehéuse

aus Aluminium

Ritzel

Drehteller, Zahnstangen,

aus Stahl

Funktionstberwachung durch induktive Ndherungsschalter

- /)
(E R
BaumaBe
10 Seitenbefestigung:
— rf Zentrierung
M6x12 tief (4x) 1°ﬂ = GA0H8XS tief
o181 | . Passbohrung @10H7x10 tief
. M10x20 tief (4x)
Darstellung: * S R s BN /] +
Dampfungsplatte = I
um 180° gedreht L2 ' 1A &—¢ 'H
g »--4\(/ by
f i / @
r NI Juli el
1)\ ¢ ! B A, I
:"T @125H8
] 100
150 150
193,5 193,5

/ Pneumatikanschlisse

Einstellung der End-
lagendéampfung

225°
[~ 55 55 =

4x, je 2xG3/s
freies Gewinde stopfen

@10H7 Stiftbohrung

Befestigungsboh- =—90—= Oleinfilllschraube
rungen DIN 74 - Km12 38,89/38,89 | fur Dampfung
(4x) VT, [_21.08
Al X B2*
_ : ==
3 ‘
- ‘_\ ol |
7 3 1
/ / - %1 Um"
l\ \ Q PX /() A A ?2
Endlagen- ) o 88{ 8
Feineinstellung N ]
+2,5°, SW6 o e i
K °
i
355 .| 525 |- Seitenbefestigun?g’lf\32 8
140,5 . \ \ N\
' X Befestigungs- 217 262
gewinde fiir ~— | ) \ _
Halterung 0-Stellung fir Drehanfang M10x24 tief (8x)
Néherungs- ' im Uhrzeigersinn
schalter 212 * Druckluft an B .
- J
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RP-200

55.51.5. preumaisch
:

. N (. . N
Naherungsschalter — Halterung Verteiler-Teller 178
o
Anbau: 10,
Standard iﬁgiz
- 215H7(2x) o
ss i {} [] <r¢ L —— |————
3T N ‘
00
oo 2 | N
[spa\] <
\I‘ ~—
) | [_Mm1oex) |06 of *
<
U s A-A
Anbauseite 1 )} Anbauseite 2 | | L Senkungfir 092H7
o Fixierringe (2x)
k 2150+0.02 f{ir 11 5H7
Anbau: 4fach 208105
seitlich %¢ 9
Schaltfahnen Verstellbereich +3 mm

kundenseitig E? D

Anbauseite 4
N\ oo ke

116,5 |=—

Anbauseite 3

Anbau Standard Anbau seitlich
Befestigungen fiir Naherungs- Befestigungen flir Naherungs-
schalter mit Schaltfahnen schalter ohne Schaltfahnen Bestell-Nr. %
M12 Né&herungsschalter M18 Naherungsschalter Verteilerteller / g
4fach einschl. Zentrierring u. Schrauben €
Anbau- Bestell-Nr. Bestell-Nr. 1.048.02800
Seite 1 1.211.01666 1.211.01667 o .
2 01666 01667 6fach 1502002 fiir g15H7
3 01458 nicht definiert r50,81 f°v°2*‘ p
4 01458 nicht definiert . S4
S > O V)T
P
Anmerkungen:
CAD:
e Auf Anforderung senden wir Ihnen flr Ihre Konstruktion
den CAD-Datensatz fiir die Rotation auf Diskette, CD oder
mit e-mail im DXF- oder IGES-Format

Sonder-Schwenkwinkel:

¢ Rotation mit beliebigen Schwenkwinkel zwischen 15° — 180° auf
Anfrage

S od,M

Zentrierringe od,

Fixierring '
Bestell.-Nr. d; do h <
Zentrierringe * .
0.181.01024 40 30 8 210

01549 92 85 18 Bestell-Nr. &

Fixierring Verteilerteller, 6fach 4 55
0.181.01601 15 10,5 8 einschl. Zentrierring u. Schrauben

\_1.048.02972 )
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RP-200
Rotation 1
pneumatisch 55 . 5 . 5 .
. . )
mit Drehdurchfihrung
2 Passbohrungen (== 900,01 —=—==— 9 +0,01 —=|
H7 i ;
@10H7x12 tief 27.5/275 e M12x18 tief (4x)
i JL i O—O T . oO) @ ‘%H‘@
e i
o © I ®©
(o] 818 L
ol Bl (@ ]
3 O SN Vi E i
it 8
5 s |21 s |
iy 00l | 1o0—o] i *
\L Aussparungen
4 fach 5150 ca. 20 breit x 1,5 tief 6 fach
f7
|| Verteilerteller 1 | [ Verteilerteller ]
i e — — | j i I — — | i
gﬂ}g}jﬁj@: Ui i Lil i
[l e o ° 277 1
Ao AT & AT
g e | @ | o
e = r ol
TR b L [s2} N
0l e | Al ttei| D 4 it | I
5 &—2- == 1721 3 @ bl —o- i 177 8
NS [ R RS ==
! ‘ ! i L6t 5 I
Q125174>
01251, —
Drehdurchfuihrung Durchfiihrungs- Drehdurchftihrung Durchflihrungs-
Anschlisse doppelt Anschliisse Anschlisse doppelt Anschlusse
vorhanden, 90° versetzt G1/s vorhanden, 90° versetzt G1/4
015017
o928
a75
1 |
™
-
N
213
4 fach 2257 6 fach
4xZuleitungen in 6xZuleitungen in
Drehdurchfihrung e ——7---[ Drehdurchflihrung
Stirnflaiche m. Senkung Stirnflache m. Senkung
fur O-Ring 6x1,5 fir O-Ring 6x1,5
(Lieferumfang) (Lieferumfang)
1
! ] |
= 8 &
\ i i
Bestell-Nr. N\ NG = Bestell-Nr.
pneum. Rotation mit — pneum. Rotation mit
Drehdurchfliihrung, 4fach P-Stellung fir Drehanfang Drehdurchflihrung, 6fach ?—Stellung fiir Drehanfang
c X h A c - ; ;
55.51.5.[7 71.104. im Uhrzeigersinn 55.51.5. 7 1.106. im Uhrzeigersinn

siehe auch Seite 59 J
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Bestimmung des Massentragheitsmoments

-

1.1

1.6

N

d
(

D

1>
1B

ANA

1. Kérper mit mittiger Achse

Vollzylinder oder flache
Scheibe, um die eigene
Achse drehend.

J=%xm

Hohlzylinder oder flacher
Ring, um die eigene Achse
drehend.

J=%xm

Vollzylinder, um eine zur
Zylinderachse senkrechte
mittige Achse drehend.

_(L2, D2
J_(12 16

—+—> Xm

Hohlzylinder, um eine zur
Zylinderachse senkrechte
mittige Achse drehend.

J:(ngDudz

2% 16 )Xm

Rechteckige Platte beliebiger
Dicke, um eine mittige Achse
drehend.

_A2+B2
J—id|2 Xxm

Langer diinner Stab beliebi-
gen Querschnittes, um eine
mittige Achse drehend.

J=Massentragheitsmoment in kgm?
Abmessungen in Meter, Masse in kg

2. Kérper mit auBermittiger Achse

N [
e 4>‘
2.1
di>
if>
7
D
2.2
di>
if>
<z
23 D
r
d
T
24
r
>
(i)
25
r
di>
>
J=Massentragheitsmoment in kgm?
Abmessungen in Meter, Masse in kg

AN

"/ Rechteckige Platte beliebi-

Vollzylinder oder Scheibe,
um eine auBerhalb liegen-
de Achse drehend.

J=<%+ r2) Xxm

Hohlzylinder oder flacher
Ring, um eine auBerhalb
liegende Achse drehend.

J=<¥+ r2) Xxm

Vollzylinder, um eine zur
Zylinderachse senkrechte
auBerhalb liegende Achse
drehend.

_(L2_ D2 2)
J—< 2+16+r XxXm

Hohlzylinder, um eine zur
Zylinderachse senkrechte
auBerhalb liegende Achse
drehend.

J= (L2 s

2
127 16 ”)X'“

ger Dicke, um eine zur
Symmetrieachse parallel
auBerhalb liegende Achse
drehend.

_(A2+B? 2)
J—<712 +r2) xm

Langer dinner Stab
beliebigen Querschnittes,
um eine zur Stabsachse
senkrechte auBerhalb
liegende Achse drehend.

_(L2 2)
J—<12+r Xxm

o/
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Drehdurchflihrungen
Verteilerteller und
Anschlussbldcke

G
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Pneumatische
Schwenk-Doppelgreifer




SDGP-12

51.91.2. preumateen o

e N

Befestigungsflache

4 — Befestigungsflache

| —— AnschluB fir
Greifer G/s
beidseitig (4x)

—r—— Winkeladapter

—— Option

® Klemmbhalter und

N Schaltfahnen fur
Naherungsschalter M12

—— Rotation
RP-12. DV4
55.51.2.0180.104

N——AnschluB fir
Rotation M5

Endschalter-Halterung
Rotation fiir Schalter M12x1

Option
Option ) ) Klemmhalter und Schaltfahnen
Endschalter-Halterung 60 Mfmiﬁg\ggﬁ!ﬁgw fur Naherungsschalter M12
Greifer fur Schalter M12x1 ‘ 115
Beispiel:
Greifereinsatz
siehe unten
—— 23 150,5 ‘ 55—
130
t=—50—= Zentrierbohrung
S —| 25 (== @28H7X2,5 tief
4{ 6"
1,5 )
ST SR8 (1.5875) 3
o | T
‘ ]
N— Stiftbohrungen Einzelheit Z
@8H7
90°

@H
7o)

Fo
7| '

LI
& N —
T LA

9@ | © [ ©—
! 13 |=—

(A

f\%

—
>

Greifweg 6 oder 3
(8 auf Anfrage)

Gewicht gem. Darstellung = 9 kg
- %
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SDGP 12
Schwenk-Doppelgreifer 5 1 91 2
pneumatisch - L.
Bestellangaben ( B)
A
Schwenkmodul [51.]91.]8
GroBe 2.
Greifer-Modul c
Greifweg 6 mm f. Kerbverzahnung-Finger 00,01
3 mm f. Kerbverzahnung-Finger 0,011,
6 mm f. Fest-Finger 0,0,0,2)
3 mm f. Fest-Finger 0012
D
2-Finger: Greifen: AuBen 501.]
Innen 601.|
3-Finger: Greifen: AuBen 531.]
Innen 631.| E
Befestigungen f. Naherungsschalter ZgM12 |06
m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen
Bestell-Beispiel [51.]91.]2.] 0001.]501.] 06
Sonder-Drehwinkel auf Anfrage
- 4
4 ) N (O )
Greifer Transportbelastung Schwenken Transportlast
Im Formschluss Im Kraftschluss Tragheitsmoment der Last max. 0,2 kg m2
bis 10 kg bis 4,6 kg max. 6,0 Nm
H = Fingerbefestigungsreferenz
h = Schwerpunktradius
a = Spannabstand
hwst = Schwerp.radius f. Werkstiick [m]
hgt = Schwerp.radius f. Greiferfinger [m]
myst = Werkstlickgewicht [kg]
mgs = Greiferfinger-Gewicht [kg]
Jwst = Tragheitsmoment Werkstlick
max. Lastmoment bei 1 Werkstuick
Mc = Mwst = g+ hwst [Nm]
max. Tragheitsmoment bei 2 Werkstlicken
. J =2 (Mwst - hws? + Mar - el + Jwst) [kgm?]
\ AN - . 2/
Greifer Technische Beschreibung Schwenken Technische Beschreibung
Das Geh&use ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und BaugréBe, Drehwinkel 2,180°
Fuhrungen aus Stahl. Antrieb pneum., Betrieb m.entdlter Luft mdgl.
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die Nenn-Betriebsdruck bar 6

Spannfeder.

Zul. Betriebsdruck bar min. 4,5, max. 10

Die Greiffinger werden Uiber eine Kulissenschrage in einer
geharteten, groBflachigen Flachfiihrung bewegt.

Funktionsprinzip Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-

Drehtrieb, Endlage spielfrei

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. Kolben doppelwirkend
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren Lagerung 2 St. groB dimensionierte Walzlager
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung. Dampfung einstellbar, druckgeregelt

mit Olausgleichsbehalter

Geschwindigkeitsregulierung  extern durch Abluftdrosselung

Endlagenbegrenzung einstellbare Festanschlédge

Einbaulage beliebig
Grundgehause aus Aluminium
Drehteller, Zahnstangen, Ritzel aus Stahl

Funktionstiberwachung durch induktive Naherungsschalter

Greifer Technische Daten Schwenken Technische Daten und Zeiten

Greifweg 6 mm je Finger Schwungmasse Lastmoment/Schwungmasse

Greifweg 3 mm je Finger ts tv tg ts tv tg

Greifweg 8 mm je Finger auf Anfrage kgm2z s S s Nm kgm2 s S S

Spannkraft siehe Diagramm 0,06 05 0,15 0,65 3 0,032 0,50 0,20 0,70

Transportlast im KraftschluB siehe Diagramm 012 06 0,20 0,80 6 0,075 0,65 0,25 0,90
im FormschluB siehe Transportlast 020 0,7 025 0,9

s. Abb. »formschlissiges Spannen«

SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 6,0 bar

Betriebsmitteldruck, minimal 4,5 bar

Kolbenflache »schlieBen« 16,6 cm? ts = Schwenkzeit fur 180°
Kolbenflache »6ffnen« 18,1 cm? tv = Druckaufbauzeit
Kolbenhub 6 mm tg = Schwenkzeit, gesamt
Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung

Technische Anderungen vorbehalten
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SDGP-12
1 91 2 Schwenk-Doppelgreifer
5 . iy A pneumatisch
(e eer N (A e . N
Greiffinger 0.510.01103 Greiffingerrohling 0.510.01112
AuBenspannung
_ 90°-Kerbverzahnung
2y.-Schraube Teilung /16" (1.5875)
DIN 912 18.01
M6x16 |~ 47— | e
0 ‘ gFo
# —— 1,3#0.1 (erste Zahnllicke) ©| —=
! [sp)
{ *A W ‘ ‘
SR * J bl
53 s * 0%
— - © Q
13 S
\ s *
c |
3
10 S
11,1 00
42 ] Verstellbereich
—-—64,2——
Gewicht = 0,06 kg/St. B Werkstoff: 16 MnCr5
e NS J
a L N [ .. )
Greiffinger 0.510.01103 Zentrierring 0.181.00795
Innenspannung
Zyl.-Schraube
e DIN 912
- ” M6x16
v
7 B h
! ! "J 228 ng
| t | A
Japl Tam i v 4 ~o18—m
I Ej-‘Ti |1 I A 4 - +
(- - | fo) c
ST 283 <
RENSH 13
I f
9 - &
[
—= 2?,4 59 1
28,6 Verstellbereich
L4474 erstellbereic
Gewicht = 0,06 kg/St. i i
- NS %
a L N [ )
Greiffinger 0.510.01104 Anmerkungen
AuBenspannung Greifer-Varianten
Die hier verwendeten Greifer entsprechen
den Typen 52.81.1.....501/601
Zyl.-Schraube ) und 52.81.1.....531/631
__|——r DIN912 4+ Siehe
i M6x16 )
0 * FIBRO-Katalog ,,Greifer”
s - 3 Die hier verwendeten 2-Finger-Greifer sind auf den
| | ‘ A Seiten ¢ 6-C 9.
- i e i ) * ﬁ %E Die 3-Finger-Greifer sind auf den Seiten E 6—E 9.
}[ ”””” s I L3 ? e Nl * Als Greiferweg ist der Hubweg des einzelnen Fingers definiert.
Ll | o]
i "t} & L :J‘ im > 2 & e Greifer mit 8 mm Greifweg auf Anfrage.
. A I ©
R= * = ¢ £ ‘ Schwenkmodul
e ] 125 & Ll e Sonder-Schwenkwinkel auf Anfrage.
108,2 TN $2°'8’?5« CAD
130'4 Verstellbereich ’ e Auf Anforderung senden wir Ihnen fiir Inre Konstruktion den CAD-
’ Datensatz flir den Schwenk-Doppelgreifer auf Diskette, CD oder o
mit e-mail im DXF- oder IGES Format. 3
KGewicht = 0,19 kg/St. g

AN /
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Schwenk-Doppelgreifer
pneumatisch

SDGP 12

=0°

Transportlast im Kraftschlu [kg] - bei Prismenschrage «

N

e

-
Schaltschema Greifen
Federkraft Az, As

51.91.2.

offen § g geschlossen

g .
Transportlast / Spannkraft-Diagramm
fur Greifweg = 6 und 3 mm

A 420 4,62
4,51
400 \\ 4,40
4,29
380 \ 4,18
4,07
360 \\ \ 3,96
3,85
340 \\ 3,74
3,63
320 \ \ \ 3,52
3,41
300 \ \ 3,30
3,19
280 \ \ 3,08
— 2,97
= ,
L 260 \ \ 2,86
ﬁ 2,75
< 240 De[2:64
g 2,53
@ 220 2,42
Ceé 2,31
200 2,20
Be 2,09
180 1,98
1,87
160 A3l 476
1,65
140 1,54
1,43
120 1,32
1,21
100 1,10
™~ 09
80 A6l 0,88
20 40 60 80 100
Spannabstand A [mm] ———»
Legende:
Greifer mit 6 mm Greifweg: Greifer mit 3 mm Greifweg:
As = nur Federkraft As = nur Federkraft
Be = mit 4 bar Druckunterstiitzung
Cs = mit5 bar Druckunterstiitzung
De = mit 6 bar Druckunterstiitzung
Spannabstand A:
Spannabstand A
Randbedingungen:
Beschleunigungswert =0,3 m/s?
Reibfaktor Werkstlick - Spannbacken = 0,1
Beim kraftschiissigen Spannen in Prismen
erhoht sich die mogliche Transportlast auf:
Diagramm-Transportlast jedoch darf die zulassige Transportlast
COS a nicht Uberschritten werden.

/)

-
Schaltschema Schwenken

4/ 2
X
| 14 1?
soatIl:
14[/D 1T T\ ]12
543
\ P J
e . )
Schaltschema Greifen
Federkraft + Druckunterst.
B, Ce, Ds offen N g geschlossen
schlieBen mit offnen
Druckunterstitzung
.14 12
14 [/D T\ L \]12
513
\ P °J
~

4] |2
14 I T 12
=H/D T\1 T%T 2/T AH
513
- P > )
a . )
Schaltschema Schwenken mit
Stellungssicherung— At B2

Technische Anderungen vorbehalten
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SDGP-24

51.91.3. preumateen
.

> 2

> N

i Befestigungsflache

13,4

™
' ? — Befestigungsflache

65—

_——— AnschluB fir
Greifer G/s
beidseitig (4x)

s

127,5

5—=

Winkeladaper

Option ! b
Klemmbhater und T
9  Schaltfahnen fiir ¢
Né&herungsschalter M12

Fsz,
120

228

——— Rotation
RP-24.180. DV4
55.51.3.0180.104

™—— AnschluB fiir
Rotation G'/s

N—— Endschalter-Halterung
Rotation fiir Schalter M12x1

Option
Mehrfachverteiler fur

N&herungsschalter
\/ 120 . Option
—~—62,5— Beispiel: Klemmhalter und Schaltfahnen

Endschalter-Halterung ‘ 127,5 Greifereinsatz far Naherungsschalter M12
Greifer flir Schalter M12x1 siehe unten
—— 32 183 ‘ 65—
150 Zentrierbohrung
- 60— @28H8x2,5 tief
— 0 D
AN 7
U LA fsp e o= (1.5875) ’ 2
o 1 T
|t s | '\v
| Fap Fan ks A
\) A = =

- N— Stiftbohrungen Einzelheit Z

@8HT

90°

[

SJ = —0) ©

o]
2 =
T;;, =Y M O = g
o= T (o4 i D T i
T o S
i vty ml | |
- — L& & [&—
g —— 16 L —1{155 ~
— 13 =—32—> 41 |22 41 .
45 104 Greifweg 8 oder 4

(11 auf Anfrage)
Gewicht gem. Darstellung = 14 kg
- %
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SDGP 24
Schwenk-Doppelgreifer 5 1 91 3
pneumatisch - \J.
Bestellangaben ( 3
A
Schwenkmodul [51.]91.]8
GroBe 3
Greifer-Modul c
Greifweg 8 mm f. Kerbverzahnung-Finger 00,01
4 mm f. Kerbverzahnung-Finger 0,011,
8 mm f. Fest-Finger 0,0,0,2)
4 mm f. Fest-Finger 0012
D
2-Finger: Greifen: AuBen 501.]
Innen 601.|
3-Finger: Greifen: AuBen 531.]
Innen 631.| E
Befestigungen f. Naherungsschalter ZgM12 |06
m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen
Bestell-Beispiel [51.]91.]8.]0001.]501.] 06
Sonder-Drehwinkel auf Anfrage
. J
a ) ) )
Greifer Transportbelastung Schwenken Transportlast
Im Formschluss bis 20 kg Tragheitsmoment der Last max. 0,6 kg m2
Im Kraftschluss bis 8,5 kg max. 12 Nm
H = Fingerbefestigungsreferenz
h = Schwerpunktradius
a = Spannabstand
hwst = Schwerp.radius f. Werkstick [m]
het = Schwerp.radius f. Greiferfinger [m]
myst = Werkstlickgewicht [kg]
mgt = Greiferfinger-Gewicht [kg]
Jwst = TrAgheitsmoment Werkstlick
max. Lastmoment bei 1 Werkstuick
Mc = Mwst = g+ hwst [Nm]
max. Tragheitsmoment bei 2 Werkstlicken
. J =2 (Mwst - hws? + Mar - el + Jwst) [kgm?]
\ AN - . 2/
Greifer Technische Beschreibung Schwenken Technische Beschreibung
Das Geh&use ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und BaugréBe, Drehwinkel 3, 90°, 180°
Fuhrungen aus Stahl. Antrieb pneum., Betrieb m.entdlter Luft mdgl.
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die Nenn-Betriebsdruck bar 6

Spannfeder.

Zul. Betriebsdruck bar min. 4,5, max. 10

Die Greiffinger werden Uiber eine Kulissenschrage in einer
geharteten, groBflachigen Flachfiihrung bewegt.

Funktionsprinzip Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-

Drehtrieb, Endlage spielfrei

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. Kolben doppelwirkend
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren Lagerung 2 St. groB dimensionierte Walzlager
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung. Dampfung einstellbar, druckgeregelt

mit Olausgleichsbehalter

Geschwindigkeitsregulierung  extern durch Abluftdrosselung

Endlagenbegrenzung einstellbare Festanschlédge

Einbaulage beliebig
Grundgehause aus Aluminium
Drehteller, Zahnstangen, Ritzel aus Stahl

Funktionstiberwachung durch induktive Naherungsschalter

Greifer Technische Daten Schwenken Technische Daten und Zeiten
Greifweg 8 mm je Finger Schwungmasse Lastmoment/Schwungmasse
Greifweg 4 mm je Finger ts tv tg ts tv tg
Greifweg 11 mm je Finger auf Anfrage kgm2z s S s Nm kgm2 s S S
Spannkraft siehe Diagramm 012 0,5 0,1 0,6 3 0,032 06 0,2 0,8
Transportlast im KraftschluB siehe Diagramm 020 06 015 0,75 6 0,075 0,65 0,2 0,85
im FormschluB siehe Transportlast 0,6 0,7 025 0,9 12 023 0,7 0,25 0,95
s. Abb. »formschlissiges Spannen«

SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 6,0 bar

Betriebsmitteldruck, minimal 4,5 bar

Kolbenflache »schlieBen« 30 cm? ts = Schwenkzeit fur 180°

Kolbenflache »6ffnen« 33,2 cm? tv = Druckaufbauzeit

Kolbenhub 8 mm tg = Schwenkzeit, gesamt

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung
Technische Anderungen vorbehalten 67



SDGP-24

51.91.3.

Schwenk-Doppelgreifer

-
Greiffinger 0.510.01105

Innenspannung
T Zyl.-Schraube
l/ DIN 912
] 5 M6x16
] e
} 1 \F* A
L PEEI Igiﬂ | * %
ALt ghaga ©
L7 " 1 7J -— _o
1 c
T 88 &
L by 8
L g c
! S
—|Qf— g
”323%’2 175
67 Verstellbereich

Gewicht = 0,16 kg/St.
-

-
Zentrierring 0.181.00795

pneumatisch
(e N (A e . )
Greiffinger 0.510.01105 Greiffingerrohling 0.510.01113
AuBenspannung
90°-Kerbverzahnung
Zyl.-Schraube (Teilung 1/16" (1.5875)
DIN 912 2301
M8x16 «57*‘ - =
9* ‘ i 10F°
| A +‘+1,31011 (erste Zahnluicke) ﬁ¢ —
] :
243 B i
&8 g il oP
18 e (%
¢
(%) _—
17,5
Verstellbereich
Gewicht = 0,16 kg/St. . Werkstoff: 16 MnCr5 .
e J %
) N

028 1s

f—g18 —=

|

L 0.181.00795 )

-
Greiffinger 0.510.01106

Gewicht = 0,44 kg/St.
-

AuBenspannung
—+T Zyl.-Schraube
DIN 912
| M8x16
! 2
1 | + A
H l 1 f
g S =7
}j Ff,] ! 2 9
N By
|| o
—9=—0 [ ! * ~ 9 <
8 |1 T]E
= ©
[ = = i
138 © 14,3 i 5'8‘?5+
166,56 Verstellbereich

4 N
Anmerkungen

Greifer-Varianten

Die hier verwendeten Greifer entsprechen
den Typen 52.81.2.....501/601
und 52.81.2.....531/631

Siehe

¢ FIBRO-Katalog ,Greifer”
Die hier verwendeten 2-Finger-Greifer sind auf den
Seiten ¢ 14-c 17.
Die 3-Finger-Greifer sind auf den Seiten E 14-E 17.

¢ Als Greiferweg ist der Hubweg des einzelnen Fingers definiert.
e Greifer mit 11 mm Greifweg auf Anfrage.

Schwenkmodul
e Sonder-Schwenkwinkel auf Anfrage.

CAD

e Auf Anforderung senden wir lhnen fir Ihre Konstruktion den CAD-
Datensatz flr den Schwenk-Doppelgreifer auf Diskette, CD oder
mit e-mail im DXF- oder IGES Format.

- /
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Schwenk-Doppelgreifer
pneumatisch

SDGP 24

-
Transportlast / Spannkraft-Diagramm

fur Greifweg = 8 und 4 mm

A
900 9,9
850 9,35
800 8,8
750 8,25
\ 2
I
700 7,7
’ 3
\ o
S
650 7,15 £
[6]
%]
\ s
600 6,6
&
= a
Z. 550 6,05 ‘3
[T \ o]
= 1
© —
% 500 55 g
C
s E
& 450 495 =
Ds 3]
&
400 L44 8
Cs é
350 ™~ ™~ 385 1
Bs S
N S
300 A4 33 2
C
o
250 275
N ’
N
200 22
\\
™~
150 ~~~ Asg 1,65
100 1,1

20 40 60 80 100 120 140
Spannabstand A [mm] ——»

Spannabstand A

|

Randbedingungen: \J

Beschleunigungswert =0,3 m/s?
Reibfaktor Werkstlick - Spannbacken = 0,1
Beim kraftschiissigen Spannen in Prismen

erhoht sich die mogliche Transportlast auf:

COoS « nicht Gberschritten werden.

N

Legende:

Greifer mit 8 mm Greifweg: Greifer mit 4 mm Greifweg:
As = nur Federkraft A; = nur Federkraft

Bs = mit 4 bar Druckunterstiitzung

Cg = mit5 bar Druckunterstiitzung

Dg = mit 6 bar Druckunterstiitzung

Spannabstand A:

Diagramm-Transportlast jedoch darf die zuldssige Transportlast

©J

51.91.3.

4 )
Schaltschema Greifen
Federkraft A4, Ag offen [ g geschiossen
B
S
— J offnen
4, 2
X
| 14 1?
M
14 [ ]>T\ /TQ |12
5;3
. P W,
4 . N
Schaltschema Greifen
Federkraft + Druckunterst.
BS, CB, D8 offen [ 9eschlossen
schlieBen mit ‘ offnen
Druckunterstiitzung
. 14 12
14 [/D T\ /T I\ 12
51\3
\ P °

4] |2
14 T 12
=H/D T\1 T%T 2/T A\H
513
- P ° )
4 , ™
Schaltschema Schwenken mit
Stellungssicherung— A1 B2

Technische Anderungen vorbehalten
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SDGP-80

51.91.4. preimateen
.

Befestigungs-
flache

296 75— o
‘ -161,5 ——ii5l=— 2
Kﬂi - /\
§ 5
. ¢ ! ? '

Befestigungs-
flache

AnschluB far
Greifer G/s
beidseitig (4x)

Winkeladapter

Option
Klemmbhalter
und Schalt-
. fahnen fur
&5 Naherungs-
schalter M12
—— Rotation
RP-80. 180.DV4
55.51.4.0180.104

>—— AnschluB fur
Rotation G1/4

Option
Mehrfachverteiler fur
Naherungsschalter

©
D
A

Beispiel:
Greifereinsatz
siehe unten

Endschalter-Halterung
136 ‘ Rotation fir Schalter M12x1

Endschalter-Halterung — 160
Greifer flir Schalter M12x1 90

=44 239 75—

2 © R o = .
Zentrierbohrung
o @38H8x2,5 tief
/
\ N P e __ -
\. S (1.5875) ’ 5
Option ———— = | "= — =
Klemmbhalter und i O . & -
Schaltfahnen fir - o211 Stiftbohrungen Einzelheit Z
Néaherungsschalter @8H7
M12 4 90
3 F==-+
I T ] -
| | S (T )
o0l s | AP | 7S Y o] =
@ N ] i
‘°"’N7:1T_ﬂ L 1 N IKJIH U i
[ - { (LA AT
o fe— ] Oy @ |[©r— S
= — | @O G—
—={13+¢ 18 |=— =] 18 |=—
44 54,5 27 54,5 ,
57 136 Greifweg 12 oder 6

. (16 auf Anfrage)
Gewicht gem. Darstellung = 30 kg

- f’/
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Schwenk-Doppelgreifer
pneumatisch

SDGP 80

51.91.4.

Bestellangaben

p
A
Schwenkmodul [51.]91.]8 _
GroBe 4. 2 - {
Greifer-Modul c
Greifweg 12 mm f. Kerbverzahnung-Finger 00,01
6 mm f. Kerbverzahnung-Finger 0,011,
12 mm f. Fest-Finger 0,0,0,2)
6 mm f. Fest-Finger 0012
D
2-Finger: Greifen: AuBen 501.]
Innen 601.|
3-Finger: Greifen: AuBen 531.]
Innen 631.| E
Befestigungen f. Naherungsschalter ZgM12 |06
m. Klemmbhaltern u. Schaltfahnen
Bestell-Beispiel [51.]91.]4.]0001.]501.] 06
Sonder-Drehwinkel auf Anfrage
= _4
a ) N )
Greifer Transportbelastung Schwenken Transportlast
Im Formschluss Im Kraftschluss Tragheitsmoment der Last max. 3 kg m2
bis 33 kg bis 15,6 kg max. 40 Nm
H = Fingerbefestigungsreferenz
h = Schwerpunktradius
a = Spannabstand
hwst = Schwerp.radius f. Werkstick [m]
hegt = Schwerp.radius f. Greiferfinger [m]
myst = Werkstlickgewicht [kg]
mgs = Greiferfinger-Gewicht [kg]
Jwst = Tragheitsmoment Werkstlick
max. Lastmoment bei 1 Werkstlick
ML = Myst - G - hwst [Nm]
max. Tragheitsmoment bei 2 Werkstlicken
i J =2 (Mwst - hws? + Mat - ha? + Jwsi) [kgm?]
\_ U - . o)
Greifer Technische Beschreibung Schwenken Technische Beschreibung
Das Geh&use ist aus hochfestem Aluminium, Greiffinger und BaugréBe, Drehwinkel 3, 90°, 180°
Fuhrungen aus Stahl. Antrieb pneum., Betrieb m.entdlter Luft mdgl.
Im Befestigungsgehause ist der Bewegungskolben und die Nenn-Betriebsdruck bar 6

Spannfeder.

Zul. Betriebsdruck bar min. 4,5, max. 10

Die Greiffinger werden Uiber eine Kulissenschrage in einer
geharteten, groBflachigen Flachfiihrung bewegt.

Funktionsprinzip Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-

Drehtrieb, Endlage spielfrei

Der Greifer ist mit Greiffinger-Varianten lieferbar. Kolben doppelwirkend
Die Lageerkennung erfolgt durch Schaltfahnen an einem &uBeren Lagerung 2 St. groB dimensionierte Walzlager
Ende der Greiffinger-Flachfiihrung. Dampfung einstellbar, druckgeregelt

mit Olausgleichsbehalter

Geschwindigkeitsregulierung  extern durch Abluftdrosselung

Endlagenbegrenzung einstellbare Festanschlédge

Einbaulage beliebig
Grundgehause aus Aluminium
Drehteller, Zahnstangen, Ritzel aus Stahl

Funktionstiberwachung durch induktive Naherungsschalter

Greifer Technische Daten Schwenken Technische Daten und Zeiten
Greifweg 12 mm je Finger Schwungmasse Lastmoment/Schwungmasse
Greifweg 6 mm je Finger ts tv tg ts tv tg
Greifweg 16 mm je Finger auf Anfrage kgm2z s S s Nm kgm2 s S S
Spannkraft siehe Diagramm 0,12 0,5 0,1 0,6 3 0,032 06 0,2 0,70
Transportlast im KraftschluB siehe Diagramm 020 06 0,15 0,75 6 0,075 0,65 0,2 0,85
im FormschluB siehe Transportlast 0,6 07 025 095 12 023 0,7 0,25 0,9
s. Abb. »formschlissiges Spannen«

SchlieB- oder Offnungszeit ca. 0,2 sec., ohne Schaltzeiten

Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

Nenndruck 6,0 bar

Betriebsmitteldruck, minimal 4,5 bar

Kolbenflache »schlieBen« 58,7 cm? ts = Schwenkzeit fur 180°

Kolbenflache »6ffnen« 63,6 cm? tv = Druckaufbauzeit

Kolbenhub 12 mm tg = Schwenkzeit, gesamt

Gewichtsangaben siehe BaumaB-Zeichnung
Technische Anderungen vorbehalten 71



SDGP-80

51.91.

4.

Schwenk-Doppelgreifer

pneumatisch
( Greiffi (e . ™
Greiffinger 0.510.01107 Greiffingerrohling 0.510.01056
AuBenspannung
PR r 90°-Kerbverzahnung
— T Zyl.-Schraube Teilung /16" (1.5875)
l DIN 912 ‘ 28-0,1
- - M10x20 4 | - ™
| | ™ 12F9
1 | “‘ ——{|=1,301 (erste Zahnliicke) —
;<A S— t
i s i X |
| . Ll J L i " L 'g f *
ol M T I&L s
= =T o~ 2% ¢ | _ O
] [ s8¢ S
L [~ ‘ 1 5] T
o u» [—— T (/Q)- '
87 22,2 _lllle4
17 ||_Verstellbereich . |-
—{ 46,9 = 25309
w 131,4
Gewicht = 0,35 kg/St. Werkstoff: 16 MnCr5 i
e o "
(e s — ~
Greiffinger 0.510.01107 Zentrierring 0.181.00796
Innenspannung
i Zyl.-Schraube
DIN 912
- - M10x20
: o 538
| | hg
] N
o e o 1 228
(. I — ©° *
T o C
] Il s
= 11 iy R g < Ito)
ks - i
s I I!s
& ‘
—17 [ — | 6’4
— 46’9 —— —— ———
-= 488 $ ﬂ ) 25:8 05
806 Verstellbereich
Gewicht = 0,35 kg/St.
- \_ <)
(e -~ ~
Greiffinger 0.510.01108 Anmerkungen
AuBenspannung Greifer-Varianten
Die hier verwendeten Greifer entsprechen
P den Typen 52.81.3.....501/601
—— T Zyl.-Schraube — und 52.81.3.....531/631
| DIN 912 Sieh
- - M10x20 ene .
[ i ™ * FIBRO-Katalog ,,Greifer”
1 1 "‘ |_|_ Die hier verwendeten 2-Finger-Greifer sind auf den
| T 1 AN Seiten ¢ 22-G 25.
5 —————— T T s e =1 Q % Die 3-Finger-Greifer sind auf den Seiten E 22—-E 25.
| )y | ©
Q:\ | s 5 ¢ Als Greiferweg ist der Hubweg des einzelnen Fingers definiert.
11 L _ | N k7]
N ] ’"i i * ,8_ @ A e Greifer mit 16 mm Greifweg auf Anfrage.
w o c
7 || i 3 Schwenkmodul
E=S} | ()
e i e Sonder-Schwenkwinkel auf Anfrage.
99 o0 | CAD
26 22,2 -0,05 e Auf Anforderung senden wir lhnen fir Ihre Konstruktion den CAD-
1’14 8 Verstellbereich a Datensatz flr den Schwenk-Doppelgreifer auf Diskette, CD oder
’ mit e-mail im DXF- oder IGES Format.
Gewicht = 0,78 kg/St.
o o J

72

Technische Anderungen vorbehalten

5:16647-0-1 o



5:16157-0-1 o

SDGP 80

oneumatisen - 51.91.4.
-

: ] N O ]
Transportlast / Spannkraft-Diagramm Schaltschema Greifen
fiir Greifweg = 12 und 6 Federkraft Ag, A
ur Greltweg un mm 67 12 offen N g geschlossen
A 1500 16,5 = ‘
1400 15,4 — offnen
14,85 %}
1300 14,3 [
13,75 N %
14 12
1200 13,2 2 | \ /
1285 1 14 /D11 T\ 12
1100 121 g 51\3
ol °
11,55 % - P J
%)
1000 10 S a ] I
s £ Schaltschema Greifen
= T Federkraft + Druckunterstﬁ
o 0 Di2 3 Bi2, C12, D12 "N B [ geschiossen
3(;-1' 9,35 i ‘
% 800 88 =2
© [ea} . . o
Q 825 3 schlieBen mit offnen
2 N C12 5 Druckunterstiitzung
700 7,7 g
™ ™ Biar7.15 &
600 ™ 66 = 2
Ny g 14 12
~Nag 0% T M \1 2/
500 55 & 14 /DT ‘T A\ J12
S 5,8
N 495 = \ iP > )
400 ™ ~ 4.4
™ 3,85
\ y
™~
300 ™ ~ 33
T~A12] 575
200 2,2

40 60 80 100 120 140 160 180 190

Spannabstand A [mm] ———»

Legende:
Greifer mit 12 mm Greifweg: Greifer mit 6 mm Greifweg: 4 2
A» = nur Federkraft As = nur Federkraft 14 \\1 "OL 2/ 12
By, = mit4 bar Druckunterstiitzung H/D I\ rlrthv /Tl \H
Cy2 = mit 5 bar Druckunterstitzung 51 3
Dy, = mit 6 bar Druckunterstiitzung \_ P )
Spannabstand A: 4 . )
P Spannabstand A Schaltschema Schwenken mit
R Stellungssicherung— At 2l —

O~

Randbedingungen:

Beschleunigungswert =0,3 m/s?
Reibfaktor Werkstlick - Spannbacken = 0,1
Beim kraftschiissigen Spannen in Prismen

erhoht sich die mogliche Transportlast auf:

Diagramm-Transportlast jedoch darf die zulassige Transportlast
COS a nicht Uberschritten werden.

- AN
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